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BOLUM 1
Giris

1.1 Onsoz
Degerli musterimiz,

OKM GmbH’nin tim mihendisleri ile satis, egitim ve destek ekibi, Evolution NTX'i satin aldiginiz icin size
tesekkdr eder.

Evolution NTX dedektori Electro-Magnetic Signature Reading (EMSR) prensibine gore calisir. Bu cihaz, metal
nesnelerin tespitinin yani sira katman olusumlari, bosluklar, oyuklar, faylar, yeralti suyu ve diger metal
olmayan nesneler gibi topragin dogal 6zelliklerini de tespit edebilir. Bu nedenle mezarlar, defineler, gomulu
altyapi hatlari, tanklar ve benzerlerinin tespiti icin son derece uygundur.

Evolution NTX, cesitli yapi ve kaplardaki gomili nesneleri alani kazmaya gerek kalmadan, tahribatsiz olarak
bulabilir, belgeleyebilir ve analiz edebilir. EMSR kullanimi, tespitin zorunlu oldugu ve kazinin mimkdin
olmadigi alanlarda 6zellikle faydalidir. Evolution NTX'in kolay ve esnek kullanimi, hizli ve kolay sekilde
tekrarlanabilir sonuclar saglar.

Uzman ekibimizle Grinlerimizin dizenli olarak kontrol edildigini garanti ediyoruz. Uzmanlarimiz sizin icin
kaliteyi daha da iyilestirmek amaciyla yeni gelismeleri uygulamaya calismaktadir.

Uriinlerimizden birini satin almaniz veya kullanmaniz, arastirmaniz sirasinda basarili olacaginizi ve bir
buluntu elde edeceginizi garanti etmez. Gizli ve gomuld nesnelerin tespiti cok sayida faktore baglidir. Bildiginiz
gibi diinyada farkli dogal soniimleme seviyelerine sahip farkli toprak tirleri vardir. Degisken toprak ozellikleri
nihai tarama o6lctimlerini engelleyebilir ve degistirebilir. Cok fazla yeralti suyu bulunan, degisken kil ve kum
yapisina sahip ve i1slak toprakli alanlar taramayi zorlastirir ve marka veya modelden bagimsiz olarak her tespit
cihazinin maksimum derinligini azaltabilir.

Bu cihazin nerelerde kullanildigi hakkinda daha fazla bilgi icin lUtfen web sitemizi ziyaret edin.
Cihazlarimiz sirekli test edilmektedir; iyilestirmeler veya giincellemeler mevcut oldugunda bunlari da web
sitemizde yayinlariz.

Sirketimiz icin gelistirmelerimizi ve teknolojimizin “Arastirma ve Gelistirme” asamalarinda edinilen tim
bilgileri korumak gereklidir. Mevzuat, patentler ve marka tescili cercevesinde kalmaya 6zen gosteriyoruz.
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Litfen bu kullanim kilavuzunu okumak ve Evolution NTX'in kullanimi, islevleri ve uygulanmasi hakkinda bilgi
edinmek icin zaman ayirin. Cihaziniz icin fabrikamizda ve yerinde egitim de sunuyoruz. Yardim ve destek icin
diinya capinda bir bayi agi siirdirmeye calisiyoruz. Daha fazla bilgi icin litfen web sitemizi ziyaret edin.

1.2 Onemli uyarilar

Evolution NTX'i ve aksesuarlarini kullanmadan 6nce Litfen bu kullanim kilavuzunu dikkatlice okuyun. Kilavuz,
dedektoriin kullanimi ve 6nlem alinmasi gereken olasi tehlike kaynaklari hakkinda bilgi verir.

Evolution NTX ve aksesuarlari, yeralti anomalilerinin ve zemin bozukluklarinin analizi, belgelenmesi ve tespiti
icin kullanilir. Kaydedilen zemin yapisi verileri, kendi yaziimimiz ile gorsel olarak gosterilmek tzere bir PC'ye
aktarilir. Yaziimla ilgili ek notlara uyulmalidir. Litfen yaziimin kullanim kilavuzunu okuyun!

1.2.1 Genel uyarilar

Her elektronik cihaz gibi Evolution NTX de dikkatli ve 6zenli kullanilmalidir. Glvenlik onlemlerine uyulmamasi
veya amaci disinda kullanim, islem Unitesine ve/veya aksesuarlarina ya da bagli bilesenlere zarar verebilir
veya bunlari tahrip edebilir.

Cihazda, usulsiiz acilmasi durumunda Uniteyi tahrip eden entegre bir kurcalamaya karsi koruma modiili
bulunur. Cihazin icinde kullanici tarafindan onarilabilecek parca yoktur.

1.2.2 Olasi saglik tehlikeleri

Dogru kullanildiginda bu cihaz normalde herhangi bir saglik tehlikesi olusturmaz. Giincel bilimsel bilgilere
gore ylksek frekansli sinyaller, dislik glcleri nedeniyle insan viicuduna zararli degildir.

1.2.3 Cevre

Cihazi soguk bir yerden daha sicak bir yere tasirken yogusmaya dikkat edin. Olasi yogusma suyu
buharlasmadan cihazi calistirmayin. Cihaz hava kosullarina dayanikli degildir; su veya yogusma cihazi
tahrip edebilir.

Buyuk elektrik motorlarinin veya korumasiz hoparlérlerin bulundugu yerlerde olusabilecek glicli manyetik
alanlardan kacinin. Bu cihazi bu tiir ekipmanlara 50 m (150 ft) mesafeden daha yakin kullanmaktan kacinin.

Zemindeki teneke kutu, sac, civi, vida veya hurda gibi metal nesneler tarama verilerinizi etkileyebilir ve yanlis
sonuclara yol acabilir. Ayrica cep telefonu, anahtar, taki vb. lzerinizdeki metal nesneleri ¢cikarmaniz iyi bir
aliskanliktir. Celik burunlu bot giymeyin.
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1.2.4 Gerilim

Guc kaynagi belirtilen deger araliginin disina ctkmamalidir. Yalnizca teslimat kapsaminda bulunan onayli sarj
cihazlarini, pilleri ve sarj edilebilir pilleri kullanin.

Asla 115/230 voltluk sebeke gerilimini kullanmayin.

1.2.5 Veri giivenligi

Asagidaki durumlarda veri hatalari olusabilir:

e verici modulin menzili asildiginda,

e cihazin giic kaynagi veya piller cok zayif oldugunda,

e kablolar cok uzun oldugunda,

e cihaz parazit yayan cihazlara cok yakin calistirildiginda veya

» atmosferik kosullarda (firtina, yildirim vb.).

1.3 Bakim ve servis

Bu bolimde dlcim cihazinizin ve tim aksesuarlarinin uzun sire iyi durumda kalmasi ve iyi 6lcim sonuclari
vermesi icin bakimini nasil yapacaginizi 6greneceksiniz.

Asagidaki liste kesinlikle kacinmaniz gerekenleri gostermektedir:
° suyun iceri girmesi

e yogun kir ve toz birikintileri

e sert darbeler

e glcli manyetik alanlar

e yiksek ve uzun siireli 1si etkisi

Cihazinizi temizlemek icin kuru ve yumusak bir bez kullanin. Hasari énlemek icin cihazi ve aksesuarlari her
zaman uygun tasima cantalarinda tasiyin.

Evolution NTX'inizi kullanmadan 6nce tim pillerin ve akiilerin tamamen sarj edildiginden emin olun. Harici
pille veya dahili akilerle calisiyor olun, pilleri yeniden sarj etmeden énce tamamen bosalmalarini bekleyin.
Baylece pilleriniz uzun émirld olur.
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Harici ve dahili akiilerin sarji icin yalnizca teslimat kapsamindaki onayli sarj cihazlarini kullanin.

1.4 Kazi sirasinda patlama tehlikesi

Ne yazik ki son iki diinya savasi, diinyanin bircok yerinde topragi patlama potansiyeli tasiyan bir hurda yiginina
donustirmustir. Bu 6limcil kalintilarin cogu hala topragin altindadir. Cihaziniz metal bir nesne sinyali
verdiginde gelisiglizel kazmaya ve kirmaya baslamayin. Bir yandan gercekten nadir bir buluntuya onarilamaz
sekilde zarar verebilirsiniz, 6te yandan nesnenin «koti tepki vermesi» ve patlamasi riski vardir.

Yuzeye yakin topragin rengine dikkat edin. Topragin kirmizi veya kirmizimsi rengi pas izlerine isaret eder.
Buluntularin kendisinde ise mutlaka sekillerine dikkat etmelisiniz. Kavisli veya yuvarlak nesneler, dzellikle
digme, halka veya kiclk pimler gorilebiliyor ya da hissedilebiliyorsa bir alarm isareti olmalidir. Aynisi
taninabilir mihimmat, mermi ve top mermileriicin de gecerlidir. Bu tir seyleri oldugu yerde birakin, hicbir
seye dokunmayin ve en dnemlisi hichirini eve gotiirmeyin. Savas makineleri devrilme tapalari, asit tapalari ve
bilyeli tapalar gibi seytani icatlar kullanmistir. Bu bilesenler zamanla paslanmistir ve en kiiciik hareket bile
bazi parcalarin kirilip tetiklenmesine yol acabilir. Kovanlar veya blyuk kalibreli mihimmat gibi zararsiz
gorinen nesneler de hic de zararsiz degildir. Patlayicilar zamanla kristallesmis, yani iclerinde seker benzeri
kristaller olusmus olabilir.

Bdyle bir nesnenin hareket ettirilmesi bu kristallerin siirtinmesine ve patlamaya yol acabilir. Bu tir
kalintilarla karsilasirsaniz yeri isaretleyin ve buluntuyu mutlaka polise bildirin. Bu tir nesneler yiriyuscller,
gezginler, ciftciler, cocuklar ve hayvanlar icin her zaman hayati tehlike olusturur.
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BOLUM 2

Teknik veriler

Asagidaki teknik veriler ortalama degerlerdir. Calisma sirasinda kiciik sapmalar olabilir. Gelistirmeye bagli

teknik degisiklikler mimkindar!

2.1 Kontrol iinitesi

Boyutlar (Y x G x D)
Agirlik

Giris (maks.)
islemci / ana CPU
islemci / yardimci CPU
Ekran

Ekran CPU’su

Veri bellegi
Ornekleme hizi
Olciim coziiniirliigi
Calisma sicakligi
Depolama sicakligi
Ses

Hava nemi

Su gecirmez
Teknoloji

Sensdr / bobin teknolojisi

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri

540 - 810 x 150 x 280 mm

yakl. 1,5 kg

19VDC, 3,16 A, 60 W

Cortex M3, 32 MHz

Cortex M0, 24 MHz

3,5" direncli dokunmatik, 480 x 320 piksel
Cortex M3, 32 MHz, 128 KB RAM
4GB

1024 deger / saniye

16 bit

-10-60°C

-20-70°C

Dahili hoparlér / Bluetooth

%5 - %75

Hayir

GST', EMSR?

SCMI-15-D / VLF



2.2 Kablosuz veri aktarimi

Teknoloji Bluetooth 5.1
Frekans araligi 2,402 - 2,480 GHz
Maksimum aktarim hizi 1 Mbps
Maksimum verici giici +8 dBm
Maksimum menzil yakl. 10 m

1 GST = Ground Scan Technology, 2 EMSR = Electro-Magnetic Signature Reading
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BOLUM 3

Teslimat kapsami

Asagidaki bolimde Evolution NTX'in tim standart donanimini ve istege bagli parcalarini bulabilirsiniz.
Temel donanima dahil olmayan bazi istege bagli aksesuarlar nedeniyle teslimat kapsami bazi durumlarda
farkli olabilir.

Aciklama Adet
Kontrol Unitesi 1
Bluetooth kulaklik 1
“Visualizer 3D Studio” yazilimi 1

Sarj cihazi ve seyahat adaptori 1
Kullanim kilavuzu 1
Tasima cantasi 1
Tablet PC / dizisti bilgisayar istege bagli

Tablo 1: Teslimat kapsami
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BOLUM 4

Kumanda elemanlari

Bu béliimde bu dl¢iim cihazinin tim kumanda elemanlarinin temel kullanimi hakkinda daha fazla bilgi
edineceksiniz. Tim baglantilar, girisler ve cikislar ayrintili olarak aciklanmaktadir.

4.1 Ekranli kontrol Uinitesi

Sekil 4.1, Evolution NTX'in tim kumanda elemanlarini gosterir.

Ac¢ma/kapama diugmesi

Sarj cihaz
soketi / LED

Tetik

Teleskopik gubuk
Arama bobini

LED 1511

Dokunmatik

Hoparlér
ekran

Sekil 4.1: Kontrol initesinin kumanda elemanlarina genel bakis

Acma/kapama diigmesi: Acma/kapama digmesi cihazinizi acip kapatmak icin kullanilir. Cihaz kapaliysa,
sayfa 17'deki Sekil 6.1'de gorilen acilis ekrani goriinene kadar acma/kapama diigmesini basili tutun. Cihazi
kapatmak icin ekran kapanana kadar diigmeyi basili tutun.

Hoparlor: Dahili hoparlor varsayilan olarak etkindir. Hoparloriin ses seviyesi, ekranin sol list kisminda
gériinen «)| simgesiyle ayarlanabilir (bkz. sayfa 28"deki bslim 6.4.1).
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Kulaklik soketi: Kontrol Uinitenize piyasada bulunan kulakliklari baglayabilirsiniz. Baglanir baglanmaz dahili
hoparlor devre disi kalir ve tim ses cikisi yalnizca bagli kulakliktan verilir.

Sarj soketi / sarj LED’i: Dahili pil zayifladiginda, uygun sarj cihazini sarj soketine baglayarak pili sarj etmeniz
gerekir. Sarj devam ettigi sirece sarj LED'i turuncu yanar. Sarj LED’i sonduginde pil tamamen sarj olmustur.

Dokunmatik ekran: Cihazin ekraninda tim calisma modlari, bilgiler ve dlcim islevleri gosterilir. Ekran
dokunmatiktir; yani bir islevi etkinlestirmek icin gorinen digmeye dokunmaniz yeterlidir.

Tetik diigmesi: Tetigin islevi bir 6lcimi veya zemin dengelemesini baslatmaktir. Bu durumda tetik ilgili
islemi baslatir.

Teleskopik cubuk: Teleskopik cubuk, sondanin uzunlugunun kisiye gore ayarlanmasini saglar. Tasima icin
sonda tamamen kisaltilmalidir. Olciim sirasinda cubuk ihtiyaca gére ayarlanabilir.

LED 1s1g1: Teleskopik sondanin LED isigi (_) veya .. simgesine dokunarak acilip kapatilabilir. LED 15131
ozellikle gece aramalarinda faydalidir.

4.2 Bluetooth kulaklik

Evolution NTX, piyasadaki her Bluetooth kulaklikla kullanilabilir. Evolution NTX'iniz, Sekil 4.2'dekine benzer
bir Bluetooth kulaklikla birlikte gelir.
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KUMANDA ELEMANLARI

Ses seviyesi

Sarj soketi

Ac¢mal/kapama
Sarj kablosu

Eslestirme
duagmesi

Sekil 4.2: Aksesuarlariyla birlikte Bluetooth kulaklik

Kulakligi metal dedektorinizle kullanmak icin litfen su basit adimlari izleyin:
1. Ana menlden “Settings” (Ayarlar] secenegini secin

2. Simdi “Headphones” (Kulaklik) secenegini secin

3. Bluetooth kulakliginizi acin ve eslestirme diigmesine basin

Evolution NTX simdi baglanmaya calisir. Kulaklik ile cihaz arasindaki Bluetooth baglantisi basariyla
kurulduysa kulaklik simgesi m simgesinden @ simgesine gecer. Aksi takdirde yeniden denemelisiniz.
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BOLUM 5

Montaj ve hazirlik

Bu béliimde cihazin nasil monte edilecegdi ve bir 6lcimin nasil hazirlanacagi aciklanmaktadir.

Evolution NTX'inizi bir saha dlciminde kullanmadan dnce bazi hazirliklar yapmalisiniz.

5.1 Bluetooth eslestirme

Olciim verilerini Visualizer 3D yazilimina aktarmadan dnce bilgisayarinizin Bluetooth’u OKM
dedektoriintizle eslestirilmelidir.
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5.2 Cihazin montaji

Adim 1

Dedektoriniuzi calistirmadan dnce dahili pillerin sarj
edildiginden emin olun. Turuncu sarj LED’i sarj durumunu
gosterir:

- LED yaniyor = sarj oluyor

- LED sonuk = tamamen sarj oldu

Adim 2

Teleskopik cubugun kilidini sola cevirerek acin. Ardindan
cubugun alt kismini disari cekin ve kilidi saga cevirerek
sabitleyin. Dedektorin uzunlugunu boyunuza gore ayarlayin.

Adim 3

Acma/kapama diigmesine basarak dedektori acin. Digmenin
calisma LED’i yanmalidir.
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BOLUM 6

Calisma modlari

Bu béliimde cihazin kullanimi hakkinda daha fazla bilgi edineceksiniz. Her calisma modu kendi alt
bolimiinde aciklanmaktadir.

Dedektori agma/kapama digmesiyle actiktan sonra ekranda Sekil 6.1'deki acilis ekrani gorindr.

P TN

Bmwww.okmmetaldetectors.com

Sekil é.1: Kontrol tnitesi acildiktan sonraki acilis ekrani

Programin hazir olmasi ve ana meninin ekranda goriinmesi birkac saniye surer. Calisma modlari ve islevler
burada secilir.

Ses seviyesi Dil Pil gostergesi

Bilgi

=N
Memory=PC Settings ...

Sekil 6.2: Kontrol linitesinin ana menlisi
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Ses seviyesi: Dahili hoparloriin ses seviyesini ayarlamak icin 1-!)) simgesine dokunun (bkz. sayfa 28'deki
bolim 6.4.1).

Dil: Kullanim dilini degistirmek icin bu simgeye dokunun (bkz. sayfa 29'daki b&lim 6.4.2). Gecerli secim ilgili
dil koduyla gésterilir (6r. ingilizce icin Q].

LED 1s1g1: Bu simge ile LED i1si§1 kumanda edilir ve mevcut durumu gosterilir. LED 1s1gini acip kapatmak icin
simgeye dokunun. Su durumlar mimkundur:

o o LED 1s1g1 kapali
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e  LED1sigracik
Pil gostergesi: Pil gostergesi dahili pilin sarj durumunu gosterir.

Bilgi: Bu simgeye dokundugunuzda, destek ekibimiz icin gerekli olan seri numarasi veya donanim yazilimi
strdmi gibi onemli cihaz bilgilerini gorirsiniz.

Evolution NTX, kontrol tnitesinin ana menlsiinden secebileceginiz su islevleri ve calisma modlarini destekler
(bkz. Sekil 6.2):

Live Sound
Metal dedektori etkinken akustik olcim yapin.

° 3D Scan
Bilgisayarda degerlendirme icin grafik olcim yapin.

e Memory 2 PC
Olciilen degerleri dahili bellekten Bluetooth ile bir bilgisayara veya tablet PC’ye aktarin.

e Settings
Parlaklik, dil veya ses seviyesi gibi cesitli ayarlari yapin.

Evolution NTX'in tam ment yapisi Sekil 6.3'te gosterilmistir.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri 19
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6.1 Live Sound

“Live Sound” calisma modu kiiclik metal nesneleri tespit etmek icin cok faydalidir. Bu modda yalnizca sesler
vardir, grafik 3D gosterim olusturulmaz ve olcilen degerler bellege kaydedilmez. Bu modda yalnizca metal
dedektori (VLF arama bobini) etkindir, bu nedenle yalnizca disiik niifuz derinlikleri mimkiindir. Bu mod
ozellikle madeni para ve yiiziik gibi ylzeye yakin nesneleri bulmak icin kullanislidir.

Ana meniden “Live Sound” digmesine dokunun. Kontrol Ginitenizin ekraninda Sekil 6.4'teki ekran gorindr.

| ® mmm
Live Sound

—— | —O—

MIN

Sekil 6.4: “Live Sound” calisma modunda zemin dengeleme

Olciimden 6nce bir zemin dengelemesi yapilmasi gerekir. Sondayi tarama sirasinda tuttugunuz gibi, yani Sekil
6.5'te (solda) gosterildigi gibi zeminin yakl. 5 - 10 cm dik tzerinde tutun. Dedektoriin tetigine basin ve arama
bobinini 6niinlizdeki zeminde diizgiin sekilde sallayin. Sekil 6.5 bu islemi aciklamaktadir.

g

Sekil 6.5: Zemin dengelemesinin yapilmasi

Zemin dengelemesi sirasinda ekranda Sekil 6.6'daki ilerleme cubugunu gorirsiiniz. Bu cubuk kaybolur
kaybolmaz zemin dengelemesi tamamlanmistir.
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Live Sound

—e— | —0—

MIN
Sekil 6.6: Zemin dengeleme
Zemin dengelemesi tamamlandiktan sonra metal aramaya baslayabilirsiniz. Metal dedektdri cok hareketli

tepki verir ve neredeyse her yerde ses cikarirsa hassasiyeti elle ayarlamalisiniz. Bunun icin Sekil 6.7'de
gosterildigi gibi ekrandaki hassasiyet seviyelerinden birini secin.

Live Sound

MAX
Dederin grafik
g6sterimi Deg U
Jer (yUzde olarak)
Value 100
I —}———————— Hassasiyet seviyeleri
Kirmizi = otomatik 6n ayar
. -3 | L+ > Mavi = manuel ayar
MIN

Sekil 8.7: Dedektor hassasiyetinin ayarlanmasi

Otomatik zemin dengelemesinden sonra hassasiyet dnceden ayarlanmistir ve kirmizi gosterilir. Metal
dedektoriiniin hassasiyetini artirmak istiyorsaniz varsayilan ayarin sagindaki 5 hassasiyet seviyesinden birine
dokunun. Elle sectiginiz seviye secilir ve mavi renklendirilir. Hassasiyeti azaltmak istiyorsaniz varsayilan
ayarin solundaki b seviyeden birine dokunun.

Hassasiyetin ayarlanmasi arama bobini lzerinde size daha fazla kontrol saglar. Hassasiyet ne kadar yiiksekse
o kadar kiclk veya derin nesneler tespit edilebilir. Yiksek minerallesme oldugu bilinen alanlarda tarama
yaplyorsaniz hassasiyeti azaltmaniz onerilir.

Gosterilen deger sapmanin gliclini ylzde olarak gosterir. Yiiksek sapmalarda deger her zaman 100°dur.
Hassasiyet en uygun sekilde ayarlandiginda dedektoriin altindaki metal nesnelerin seslerini duyarsiniz. Bir
alani ylizeye yakin kiiciik nesnelerden arindirmak icin “Live Sound” calisma modunu kullanin. “3D Scan”
calisma modunda tarama yaparken ylizeyde veya yiizeye yakin ne kadar az metal varsa sonuclariniz o kadar iyi
olur. Daha biytk metal nesneleri elbette daha derinde bulabilirsiniz. Genel kural: Nesne ne kadar buyikse
tespit derinligi o kadar fazladir!
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“Live Sound” calisma modu kazi sirasinda pinpointer olarak da cok kullanislidir. Biiylk bir cukur kazdiysaniz
ve nesnenin tam konumunu hatirlamiyorsaniz, gomuli nesneyi hizlica bulmak icin “Live Sound” calisma
modunu kullanin.

“Live Sound” calisma modunda metal nesneleri yalnizca arama bobinini zemin iizerinde sallarken
tespit edebilirsiniz (hareket dedektorii).

o simgesine dokunarak “Live Sound” modundan cikar ve ana meniye donersiniz.

6.2 3D Scan

“3D Scan” calisma modu, daha sonra bilgisayarda analiz edilmek lzere bir alanin grafik 6lcimini saglar.

Cihazi acin ve ana meniiden “3D Scan” calisma modunu secin. Once metal dedektorii etkinken tarama yapmak
isteyip istemediginize karar vermelisiniz (bkz. Sekil 6.8). “Yes” diigmesine dokunursaniz VLF metal

dedektoru 6lcim sirasinda etkin olur. Bu, 6zellikle yakin zamanda gomilmus degerli metalleri ariyorsaniz
mantiklidir. Metal dedektori etkin degilken 6zellikle uzun siiredir gomilu nesnelere ve metal olmayan
nesnelere odaklanabilirsiniz.

Metal Detector

Would you like to scan with activated
metal detector?

Sekil 6.8: Metal dedektoriini etkinlestirme
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Cok zor zemin kosullarinda (6r. yiksek minerallesme) 3D modunda tarama yaparken metal dedekt6riini
devre disi birakmak mantiklidir. Bunun icin “No” secenegini secin.

Sonraki adim, Sekil 6.9°da gésterildigi gibi bir tarama yolunun uzunlugunu (alan uzunlugu) segcmektir.

Field Length

Please select the length of your scan area
in meters!

Secilen alan degeri

Sekil 6.9: Alan uzunlugunu secme

Yalnizca ylrime hizinizin seciminize uygun olmasina dikkat etmeniz gerekir. Dogru alan uzunlugunu
ayarladiktan sonra secilen degere dokunmaniz yeterlidir.

Metal dedektorl etkinken calisiyorsaniz taramadan dnce bir zemin dengelemesi yapilmasi gerekir. Bunun icin
cihazinizin ekraninda Sekil 6.10°daki mesaj gorunir.

Sekil 6.10: Metal dedektdrti etkinken zemin dengeleme

Zemin dengelemesi, sayfa 21'deki bolim 6.1 “Live Sound”da aciklandigi gibi yapilir. Zemin dengelemesi

tamamlanir tamamlanmaz cihaz ilk tarama yolunu 6lcmeye hazirdir ve ilk hatti baslatmaniz istenir (bkz. Sekil
6.11, sol).
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CALISMA MODLARI

3D Scan 3D Scan

Scan line Scan line 1

Meters Meters 2 / 5

Press trigger to start scanning.

Sekil 6.11: “3D Scan” calisma modunda ekran gorinimleri

Tarama alaninizin baslangic noktasina gecin ve tetik digmesine basin. Ekranda her zaman mevcut tarama
hattinin numarasini ve kac metrenin dlciildigini gorirsiniz. Sekil 6.11'in sag resminde mevcut tarama hatti
1"dir ve 5 metrenin 2’'si taranmistir. Gosterilen metrelerin tarama yolunuzun gercek uzunluguna karsilik
gelmedigini, yirime hiziniza bagli oldugunu unutmayin.

Hattin sonuna kadar sirekli ve sabit hizla yirdyun. Yarime hizinizi, cihaz otomatik olarak durdugunda tarama
yolunun sonuna ulasacak sekilde ayarlayin. Ardindan bir sonraki tarama hattinin baslangic noktasina gecin ve
tetige yeniden basin. Cihaz tarama hattinin sonunda yine kendiliginden durur.

EEEERERRNERE AR RS R

Sekil 6.12: “3D Scan” calisma modunda “Parallel” lcim
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Tum alan taranana kadar kalan tiim tarama yollarini ayni sekilde 6lciin. Mevcut 6lcimi kaydetmek, “3D Scan”
calisma modundan ¢cikmak ve ana menlye donmek icin ° simgesine dokunun.

Acik alanda taramanin genel prosediirii hakkinda daha fazla bilgiyi sayfa 34’teki boliim 8 “Saha
prosedirii”nde bulabilirsiniz.

6.3 Memory 2 PC

“Memory 2 PC” calisma modu, kaydedilmis 6l¢ciim degerlerini dahili bellekten bilgisayara aktarmak
icin kullanilir. Bunun icin yaziliminizi sayfa 32'deki bolim 7 “Veri aktariminin hazirlanmasi”na gére
hazirlamaniz gerekir.

Yaziliminizin veri aktarimi icin nasil kurulacagi hakkinda daha fazla bilgiyi satin aldiginiz yazilim
dridndniin kullanim kilavuzunda bulabilirsiniz.

Veri aktarimini baslatmak icin ana meniden “Memory 2 PC” calisma modunu secin. Cihazinizin ekraninda
Sekil 6.13'teki ekran gorindr.

Data Transfer
@ Connecting to computer

(O sending data

(O Disconnecting .

Sekil 6.13: Veri aktarimi

Aktarim isleminin tamami 3 adimdan olusur:

1. Bilgisayarla Bluetooth baglantisini kurun
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2. Verileri bilgisayara aktarin

3. Bluetooth baglantisini kesin

Bluetooth baglantisi kurulur kurulmaz kaydedilmis clciim degerleri otomatik olarak bilgisayara gonderilir.
Aktarimdan sonra baglanti kesilir ve ekran ana mentye geri doner. Bluetooth baglantisi kurulamadiysa
cihazinizin ekraninda Sekil 6.14°teki hata mesaji gorindr.

The device cannot establish a bluetooth
connection to your computer. Make sure
the proper bluetooth dongle has been
plugged in.

Sekil 6.14: Bilgisayara baglanma hatasi

6.4 Ayarlar

Evolution NTX, kisisel ihtiyaclariniza gore ayarlayabileceginiz cesitli ayarlar sunar. Bunun icin ana mentiden
“Settings” secenedini secin; cihaz Sekil 6.15'te gosterildigi gibi bir alt men acar.

Settings

Headphones

Volume

Sekil 6.15: “Settings” menisi
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Asagidaki alt bolimlerde mevcut ayarlar ayrintili olarak aciklanmaktadir. Ana menlye donmek icin J
simgesine dokunmaniz yeterlidir.

6.4.1 Ses seviyesi

Ses seviyesi, ekranin sol Ust kdsesindeki li-ll) simgesine dokunarak her zaman ayarlanabilir. Uygun bir ses
seviyesi secmek icin 10 ses cubugundan birine dokunun. Dahili hoparlorid sessize almak icin en kiiciik ses
cubugunun solundaki @) simgesine dokunun.

Volume

Q-II""I"

Sekil 6.16: Ses seviyesinin ayarlanmasi
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Secilen ses seviyesini uygulamak icin J simgesine dokunun.
6.4.2 Dil

Cesitli diller arasindan size en uygun olani secebilirsiniz. Dogru dili bulana kadar { veya }
secicilerine dokunun.

Language

- )

Sekil 6.17: Dilin ayarlanmasi
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Son olarak dili uygulamak ve ekrandan cikmak icin J simgesine dokunun. Bundan sonra tim metinler
secilen dilde gosterilir. Cihazin kullanimi sirasinda ekranin sol Ust tarafindaki Q simgesine dokunarak dili
istediginiz zaman degistirebilirsiniz.

6.4.3 Parlaklik

Ekranin parlakligini daha koyu veya daha acik olacak sekilde degistirebilirsiniz. Ekran ne kadar koyu olursa o
kadar fazla enerji tasarruf edilir.

Brightness

s 2
‘@-= 1l
o g

Sekil 6.18: Parlakligin ayarlanmasi

Uygun bir parlaklik seviyesi secmek icin 10 parlaklik cubugundan birine dokunun ve seciminizi J simgesine
dokunarak uygulayin.

6.4.4 Kulaklik

Bluetooth kulakliginizi dedektorle kullanmak istiyorsaniz énce Sekil 6.19'a gore “Headphones” ekranini
acmaniz gerekir.
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Headphones

e Power on your Bluetooth headphones
» Press the headphones' pairing button

Q m )

Sekil 6.19: Bluetooth kulaklgin baglanmasi

Sonraki adimda Bluetooth kulakliginizin eslestirme digmesine basmali ve baglantiyi beklemelisiniz.
Bluetooth kulaklik hakkinda ek bilgi icin litfen sayfa 12'deki bolim 4.2 “Bluetooth kulaklik”i okuyun!

6.4.5 Sifirlama

“Reset” secenegiyle tim ayarlari fabrika ayarlarina sifirlayabilirsiniz. Sekil 6.20'deki glivenlik mesajini “Yes”
digmesini secerek onaylamaniz yeterlidir. Ardindan dil, parlaklik, ses seviyesi vb. tiim ayarlariniz fabrika

degerlerine sifirlanir.

Would you like a reset to factory
settings and delete your personal
changes?

Sekil 6.20: Fabrika ayarlarina sifirlama

Ayarlarinizi sifirlamamaya karar verirseniz “No” digmesine veya J simgesine dokunmaniz yeterlidir; tim
ayarlar degismeden kalir.
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BOLUM 7

Veri aktariminin hazirlanmasi

Bu boliimde veri aktariminin hazirlanmasinin ve Evolution NTX ile bilgisayar arasinda Bluetooth baglantisi
kurulmasinin genel prosedird aciklanmaktadir.

Devam etmeden once litfen sayfa 14'teki bolim 5.1 “Bluetooth eslestirme”deki adimlari bir kez

uyguladiginizdan emin olun.

Adim 1
Visualizer 3D Studio yaziliminizi baslattiktan sonra ana meniden
File > Import secenegini secin veya simgesine tiklayin.

Adim 2
Listeden OKM dedektoriiniiz “Evolution NTX (version 3.4 or
higher)”1 secin ve Next'e tiklayin.

Adim 3
Cihaz araylzilinlz listede goriinene kadar kisa bir siire bekleyin.
Ardindan girisi secin ve Next'e tiklayin.
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Adim 4

3D Ground Scan calisma modunu secin ve diger bilgileri
ayarlamak icin Next'e tiklayin.

Adim 5 (yalnizca 3D Ground Scan icin)

Alan uzunlugunu (Field Length) girin ve tarama modunu (Scan
Mode) secin, ardindan Next'e tiklayin.

Adim 6 (yalnizca 3D Ground Scan icin)

Bir baslik belirleyin ve tarama alaninizin boyutlarini girin. GPS
koordinatlarini da girebilir ve ek notlar ile aciklamalar
yazabilirsiniz. Ardindan Next'e tiklayin.

Adim 7 (yalnizca 3D Ground Scan icin)
Son adimda ilgili toprak tirini secin.
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BOLUM 8

Saha proseduru

Bu boliim, bir alanin taranmasinin genel prosediri hakkinda pratik talimatlar verir. Farkli tarama yontemleri
ve prosedirleri ayrintili olarak aciklanmaktadir.

8.1 Genel tarama prosediirii

Genel olarak her tarama, tarama alaninizin sag alt kosesinden baslar. Bu noktadan itibaren tarama
yollarini tek tek yurimelisiniz; her bir sonraki yol bir éncekinin solunda yer alir. Bu hatlari yurirken dlcim
degerleri kaydedilir ve secilen calisma moduna bagli olarak dogrudan bir bilgisayara aktarilir veya cihazin
bellegine kaydedilir.

Cihaz, tamamlanan her tarama hattinin sonunda durur; boylece kullanici bir sonraki hattin baslangic
konumunu bulabilir. Bu sekilde tim yollar kaydedilir ve alan dlcdldr.

Sekil 8.1, olasi 4 baslangic konumunu ve ilgili itk tarama yolunu gosterir. Arazinizin yapisina bagli olarak
olcimunuz icin en uygun baslangic noktasini kendiniz belirleyebilirsiniz.

1. tarama yolunun
baslangici

1. tarama

golunun
onu

Sekil 8.1: Bir tarama alaninin baslangic konumu

Tarama yollari “Zig-Zag” veya “Parallel” olarak adlandirilabilir. Bir tarama yolu boyunca kaydedilen darbe
sayisi (6lclim noktasi) da tarama alaninizin boyutuna (tarama yolu uzunlugu) gére ayri ayri ayarlanabilir.

8.1.1 Tarama modu
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Evolution NTX ile bir alani taramak icin iki genel teknik vardir:

e Zig-Zag
Yan yana iki tarama yolunun baslangi¢c konumu, dlciilen alanin karsi taraflarindadir. Veriler hem gidis
yolunda hem de donis yolunda kaydedilir.

* Parallel
iki tarama yolunun baslangic konumu her zaman élciilen alanin ayni tarafindadir. Veriler yalnizca tek yonde
kaydedilir; bir sonraki tarama yolunun baslangic konumuna veri kaydetmeden geri ylrirsiniz.

Sekil 8.2 her iki teknigi sematik olarak gostermektedir.

1. tarama yolunun
tarama
1. tarama
olunun
arama

Sekil 8.2: Bir alani 6lcmek icin tarama modlari

“Parallel” modunda tarama yaparken tarama alaninizin sag alt késesinden (nokta @) baslar ve alanin sag st
kdsesine dogru bir tarama yolu yiiriiylip kaydedersiniz. ilk hatti kaydettikten sonra baslangic noktasina geri
yurtimeli ve ikinci tarama yolunu baslatmak icin ilk hattin soluna (nokta @) gecmelisiniz. Bu sekilde 6lgiim
alaninizin sol tarafina ulasana kadar diger tim yollar taranir.

“Zig-Zag” modunda tarama yaparken de 6lciim alaninizin sa§ alt késesinden (nokta @) baslar ve alanin sag
ust kdsesine dogru bir tarama yolu kaydedersiniz. Paralel olcimden farkli olarak, ikinci tarama yolunda geri
yurtrken de veri kaydetmeye devam edersiniz. Yani ikinci tarama yolunun baslangic noktasina (nokta @) gider
ve ters yonde tararsiniz. Bu sekilde 6lcim alaninizin sol tarafina ulasana kadar diger tim yollar “Zig-Zag”
modunda taranir.

Tarama yollari arasindaki mesafe bir lcim boyunca sabit olmalidir, ancak dlciim alanindan dlciim alanina
degisebilir. Cogunlukla kiictk hedefler ariyorsaniz hatlar arasinda daha kiiciik bir mesafe secmelisiniz. Temel
kural sudur: Yollar arasindaki mesafe ne kadar kiiclikse taramalariniz o kadar hassas olur. Olasi hedefleri
bulmak icin yapilan ilk taramalarda hatlar birbirine cok yakin olmamalidir.
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8.1.2 Tarama yolu uzunlugunun ayarlanmasi

Olciime baslamadan dnce bir tarama yolunun uzunlugunu secmeniz gerekir. Yol ne kadar uzunsa o kadar cok
olcim degeri kaydedilir ve tek tek tarama yollarini o kadar yavas yuriimeniz gerekir. Cihaz, ongorilen
uzunluga ulasildiginda otomatik olarak durur ve bir sonraki yolu bekler.

Sectiginiz tarama yolu uzunlugunu aklinizda tutun. Olciim cihazinizdan tiim verilerin dogru alinmasi
icin bu degerin daha sonra veriler bir PC’ye aktarilirken yazilima girilmesi gerekir!

Dogru uzunlugu secmek icin 6zel bir kural yoktur, ancak dikkate alinmasi gereken farkli hususlar vardir.
Bunlar sunlardir:

e oOlcllen alaninizin gercek uzunlugu ve
e aradiginiz nesnelerin boyutu.

iki 6lciim degeri arasinda tercih edilen mesafe yaklasik 15 cm ile 20 cm’dir. iki nokta arasindaki mesafe ne
kadar kiictikse grafik gosterim o kadar hassas olur. Kiicik nesneler ariyorsaniz daha kiiciik bir mesafe
secmelisiniz; buyiik nesneler icin darbeler arasindaki mesafeyi artirabilirsiniz.

Sekil 8.3, tarama yolu basina dlciilen degerler arasindaki mesafenin bazi nesneler Gzerindeki
etkilerini gosterir.

Viov v v 4 lEEL sl

Sekil 8.3: Darbe sayisinin ve aralarindaki mesafenin degistirilmesinin etkileri

Sekil 8.4, ayni tarama yolu uzunlugunda cok az 6lciim noktasi (sol) ile cok daha fazla 6lciim noktasi (sag)
arasindaki farki gosterir. Bu nedenle ikinci kayit (sag) cok daha fazla ayrinti gésterir ve daha kiiciik nesneler
de gorulebilir.
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SAHA PROSEDURU

Sekil 8.4: Dislik ve yliksek darbe sayisinin karsilastirilmasi

Farkli alan uzunluklariyla daha fazla élciim kaydetmekten cekinmeyin. Ornegin ikinci, ayrintili bir hassas
olclim yapmadan dnce genis bir alani tarayabilirsiniz. Ozellikle daha biiyiik nesneler ariyorsaniz bu sekilde
ilerleyebilirsiniz. Boylece genis bir alani cok hizli olcer ve ardindan siipheli hedefleri bulmak icin yeni
taramalar yaparsiniz.

Tarama yaparken yalnizca kac¢ dlciim noktasi kullanildigini not etmek degil, taradiginiz seyin net bir
goruntusund elde etmek icin hiziniza dikkat etmek de cok onemlidir. Her tarama hatti bir oncekiyle ayni
hizda olcilmelidir.

Sekil 8.5, tarama sirasinda farkli hizlarda yirirseniz neler olabilecegini gosterir.

A

1. tarama yolunun
tarama

o b

1. tarama
. Yolunun
arama

Sekil 8.5: Tarama sirasinda farkli ylrime hizlari

Tarama yollarinda farkli yirtiime hizi kullanmak tarama yolunda kaymalara neden olur. Bunun sonucunda bir
hedef birkac kiiclk parcaya boliinebilir veya kacirildigi icin tamamen kaybolabilir. Daha sonra veriler analiz
icin aktarildiginda hiz hatalari bir hedefi tamamen taninmaz hale getirebilir ve hedef goz ardi edilebilir.

Genel olarak su kural gecerlidir: Taramalari, baslangic ve bitis hatlarini gorebileceginiz ve hizinizi ve
mesafeleri makul tutmak icin alani rahatca ylriyebileceginiz pratik boyutlarda tutun.
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8.2 Saha prosediiri icin 6zel oneriler

Tarama yaparken dikkat etmeniz gereken bazi hususlar vardir. Prensip olarak bir tarama ancak izlenen yol

kadar iyidir. Tarama sirasinda yapilan hatalar nihai grafik gosterimde de hata olarak gorinur. Bu da hayal

kirikligina ve zaman kaybina neden olur.

Sahada bir olcime baslamadan 6nce ne aradiginizi ve secilen alanin uygun olup olmadigini disinmelisiniz.

Plansiz 6lcim genellikle kabul edilemez sonuclar verir. Litfen su dnerileri dikkate alin:

Ne ariyorsunuz (mezarlar, tiineller, gomili nesneler, ...)? Bu sorunun taramanin nasil yapilacagi tizerinde
dogrudan etkisi vardir. Daha biyik hedefler ariyorsaniz tek tek olcim noktalari ve tarama yollari
arasindaki mesafe, kiiciik hedefler aradiginiz duruma gore daha buytik olabilir.

Arama yaptiginiz alan hakkinda bilgi edinin. Burada arama yapmak mantikli mi? Tahmininizi dogrulayan
tarihsel kaynaklar var mi1? Bu alanda hangi toprak tiiri var? Veri kaydi icin kosullar iyi mi? Bu yerde arama
yapmaya izin var mi (or. 6zel milk)?

Bilinmeyen bir alandaki ilk lcimiintiz temsili degerler elde etmek icin yeterince blyiik olmalidir. Sonraki
tim kontrol olclimleri ayri ayri ayarlanmalidir.

Aradiginiz nesnenin sekli nedir? Koseli bir metal kutu ariyorsaniz grafiginizde tespit edilen nesnenin sekli
buna uygun olmalidir.

Derinlik dlcimlerinde daha iyi degerler elde etmek icin nesnenin grafigin ortasinda olmasi, yani normal
referans degerlerle (normal zemin] cevrili olmasi gerekir. Nesne grafigin kenarindaysa ve tamamen
gorinmiuyorsa derinlik tahmini yapilamaz ve boyut ile sekil 6lcimi de sinirli olur. Bu durumda anomalinin
grafigin icinde en uygun konumda olmasi icin taramayi tekrarlayin ve tarama alaninizin konumunu
degistirin.

Bir taramada birden fazla nesne olmamalidir; bu derinlik olcimind etkiler. Bu tiir hedeflerin Gizerinde
kismi alanlari taramak faydalidir.

Sonuclarinizdan daha emin olmak icin en az iki kontrol taramasi yapmalisiniz. Bu, minerallesme alanlarini
tanimak icin de onemlidir.

Minerallesmeyle ilgili en dnemli kural: GERCEK HEDEFLER HAREKET ETMEZ! Hedefiniz yer degistiriyorsa
biytk olasilikla minerallesmedir.

8.2.1 Sondanin yonii

Bir olcim sirasinda sonda zemine her zaman ayni mesafede olmalidir. Genel olarak mimkiinse zemin

ylzeyinden yaklasik 5 - 10 cm ylikseklik dneririz.
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Taslarin, ahsabin veya yiiksek otlarin lzerinden gececekseniz taramaya bastan sensori yuksekte tutarak
baslayin. Bu gibi durumlarda taramaya sonda 50 cm (2 ft] yiikseklikteyken baslamaniz ve tiim tarama boyunca
bu seviyede tutmaniz gerekebilir. Yiiksekligi korumak énemlidir; bu pek cok hatayi ortadan kaldirir. Kural
olarak tarama sirasinda yiksekligi degistirmeyin, aksi takdirde gereksiz hatalar olusabilir.

Bir diger onemli husus sondanin fiziksel yonidir. “Parallel” tarama modunda sondanin yoni degismez, clinki
her zaman ayni yonde ol¢clim yaparsiniz.

“Zig-Zag” tarama modunda her tarama yolunun sonunda geri dondigiiniz icin sondanin yoni degisir. Elde
ettiginiz grafikte kirmizi veya mavi seritler varsa bunlara genellikle “donme hatalari” denir. Bu durumda
olclimiintzi “Parallel” tarama modunda tekrarlamalisiniz.

8.2.2 Parallel mi, Zig-Zag mi?

Evolution NTX'in deneyimli kullanicilari icin her iki tarama modu da uygundur. Deneyimlere gore en iyi
grafikler “Parallel” modunda elde edilmistir, clinkii ayni noktadan baslar ve ayni yonde ilerlersiniz. Yirime
hizinizi kontrol etmek de daha kolaydir.

Ozellikle dag yamaclari, yokuslar veya diger egimli katmanlar gibi engebeli arazilerde paralel mod tercih
edilir. Hiz s6z konusu oldugunda deneyimli kullanici, alanda daha fazla arastirmaya deger anomaliler olup
olmadigini belirlemek icin itk taramada cogunlukla Zig-Zag modunu kullanir.

8.2.3 Manuel mi, otomatik darbe modu mu?

Buyuk, diiz veya kolay yurinebilir yiizeyler genellikle otomatik modda dlcilir. Manuel darbe modu
cogunlukla zor, engebeli arazilerde, bitki ortiisti yogun alanlarda ve dlciim sonucunun ¢ok hassas olmasi
gerektiginde kullanilir.

Kayaliklar ve yamaclar, kaygan yiizeyler veya bitkilerle kapli alanlar gibi erisimi zor arazilerde manuel darbe
modunu kullanmak akillicadir. Her darbe elle tetiklendigi icin sondayi dogru konumlandirmak ve dlcilen
degeri kaydetmek icin yeterli zamaniniz olur. Bu sekilde dnceden belirlenmis bir i1zgaranin isaretlenmis
noktalarini da hassas sekilde olcebilirsiniz.

8.2.4 Egitmenlerden ipuclari

Tarama yaparken dikkat edilmesi gereken son derece 6nemli bazi noktalar vardir. Her seyden once rahat
olmaniz cok 6nemlidir. Gergin oldugunuzda taramayi dogru yapmak icin kendinize cok fazla baski uygularsiniz
ve bu cogu zaman hatalara yol acar.
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e Yeni gomulmus hedefleri gormek zordur. Bircok kullanici cihazi aldiktan sonra ilk is olarak bir nesne
gomer. Bir nesne topraga girdiginde topragin dogal imzasini degistirir ve bir tur gurultd olusturur. Gomulu
nesnenin imzasi genellikle bu dogal olmayan giriltiden daha zayiftir ve bu nedenle tespit edilemez.
Alinan tarama gorintileri gomuli nesneyi degil, gurdltild alani mavi renklerle gosterir. Nesne toprakta
tam bir mevsim dongusu (genellikle bir yil) gecirdikten sonra girilti azalir ve gémili nesnenin imzasi
yeniden goriinir hale gelir.

e Bilinen hedefler tizerinde calisin. Fabrikadaki egitim kursunda, sahadaki gercek hedefler gibi yillardir
gomiilu olan birkac nesnemiz vardir. Bu hedefler toprakta dogal olmadiklariicin hizli ve kolay sekilde
tanimlanabilir. Kendi bolgenizde kullanabileceginiz diger hedefler gomulu altyapi hatlaridir: borular,
tanklar, elektrik hatlari, kanalizasyonlar, mezarliklar vb. Bunlarin cogu her belde, kasaba veya sehirde
bulunur. Kendi kendinize egitim alacaksaniz buradan baslamalisiniz.

e Profesyonel egitim alin. Fabrikada veya yetkili bir bayide egitim aldiginizda yalnizca OKM dedektorindn
kullanimini degil, yazilimi da cok daha kolay anlar, hedefleri ve hatalari taniyabilirsiniz.

e Tek bir tarama dlciimiine glivenmeyin. Bircok kullanici sahada bir élciim yapar, bir hedef gorir ve taramayi
tekrarlayip birkac kez dogrulamak yerine kiirek alip kazmaya baslar. ilk tarama cok nadiren miikemmeldir.
Egitmenler bile minerallesme alanlarina veya bir hataya bakmadiklarindan emin olmak icin birden fazla
tarama yapar.

e Toprak minerallesmesi - cok sinir bozucu! Hepimiz bununla karsilasacagiz. Minerallesme cepleri oldugu
bilinen bir alandaysaniz normalden daha fazla tarama yapmaya hazirlikli olun.

- Kil muhtemelen bir numarali dismandir. Kilin demir icerigi sonimlemenin ne kadar gucld olacagini
belirler. Demir icerigi icin hizli bir kural renginin koyulugudur; acik griden koyu turuncuya kadar
degisebilir. Ne kadar koyuysa o kadar cok demir icerir.

- Kum genellikle cok temizdir ve kolay aranir. Kumla ilgili dikkat edilmesi gereken iki faktor vardir:
yeralti suyunun cok sig oldugu, yani genellikle ylizeyden yalnizca birkac metre asagida bulundugu kum
veya cok kurak col kumu. Col kumunda hedefler gosterilenden 3 kat daha derinde olabilir.

e Tarim arazileri de dikkat edilmesi gereken bir alandir. Modern ciftliklerde o kadar cok besin ve gibre
kullanilir ki dogal olmayan bir minerallesme alani olusur.

o Kayalik daglik alanlar. Cok sayida dagin bulundugu alanlar da minerallesme yamalariyla doludur. Daglik
alanlar yerkabugundaki faylardan olusur ve muhtemelen hem dogal hazineler hem de minerallesme
acisindan en blyik alandir.
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BOLUM 9

Uygulamali ornek

Bu bolimde, secilmis bazi 6rneklerle bir 6lciimin slireci adim adim ayrintili olarak aciklanmaktadir.

9.1 “Live Sound” calisma modunda olciim

Alani “3D Scan” calisma modunda taramadan 6nce saha “Live Sound” ile aranmalidir. Bu sekilde yiizeye yakin
kicuk metal nesneler verimli sekilde tespit edilebilir.

Dedektoriinlizii sayfa 17'deki bolim 6 “Calisma modlari“nda aciklandi§i gibi acin. Ardindan parmak ucunuzla
dokunarak “Live Sound” calisma modunu secin; kontrol Unitenizin ekraninda Sekil 9.1°deki ekrani gérirsiiniz.

Live Sound

MIN

Sekil 9.1: “Live Sound” calisma modunda zemin dengelemesini baslatma

Tarama alaninizin mimkdn oldugunca notr bir yerine, yani altinda metal nesne bulunmayan bir yere gecin.
Cok daha hassas bir arama icin zemin dengelemesini burada yapmaniz gerekir.

Sondayi zeminden yakl. 5 - 10 cm ylkseklikte dik olarak asagi dogru tutun ve sondanin tetik digmesine basin.
Ekranda Sekil 9.2'deki ekrani goriirsiiniz.

Live Sound

Sekil 9.2: “Live Sound” calisma modunda zemin dengelemesinin yapilmasi
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Yesil ilerleme cubugu gorindigu siirece arama bobinini zemin tzerinde sallamaniz gerekir. Zemin
dengelemesi bittikten sonra kontrol Unitesinin ekraninda Sekil 9.3'teki ekran gorindr.

Live Sound

Value 0

MIN

Sekil 9.3: Metal yokken “Live Sound”

“Live Sound” calisma modu ancak simdi gizli metal nesneleri aramaya hazirdir. Arama bobininizi daha dnce
zemin dengelemesi sirasinda yaptiginiz gibi zemin tzerinde sallayin. Yirurken yiizeye olan mesafeyi ve
sallama hizini ayni tutun. Bobinin menzilindeki bir metal nesnenin lzerinden gectiginizde gosterilen deger
artar ve grafik olarak da gosterilir. Ayrica bir sesli sinyal Uretilir. Maksimum deger her zaman 100°dur.

Live Sound

Value 100

—Q I o—

Sekil 9.4: Metal varken “Live Sound”
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“Live Sound” calisma modunu baslattiginizda siirekli bir ses veya anlasilmayan bir ses kombinasyonu

duyarsaniz lutfen su seceneklerden birini deneyin:

1. o simgesine dokunarak calisma modundan cikin. “Live Sound” modunu yeniden baslatin ve bu kez

zemin dengelemesini farkli bir alanda yapin.

2. Metal dedektoriiniin hassasiyetini degistirin. Varsayilan olarak nétr seviye (kirmizi) secilidir. Hassasiyeti
artirmak icin sagdaki 5 seviyeden birine, azaltmak icin soldakilerden birine dokunun.

9.2 “3D Scan” calisma modunda dlciim

Sekil 9.5, Evolution NTX ile taranmasi gereken tipik bir lciim alanini gdsterir. Kirmizi cerceve 6lciim alaninin

sinirlarini isaretler. Bu drnek icin su parametreleri kullaniyoruz:

* Metal dedektorii: “Yes”
Olciim metal dedektorii etkinken yapilir; 6lciimden 6nce bir zemin dengelemesi yapilmasi gerekir.

* Alan uzunlugu: “5 m”
Alanin yaklasik uzunlugu 5 m'dir.

* Tarama modu: “Zig-Zag”
Taranacak alan kolay yiriinebilir ve erisilebilir oldugunda “Zig-Zag” modunu secin.
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Sekil 9.5: “3D Scan” modunda bir arastirma icin élctim alani

Simdi alanin @ noktasina gidin ve ana meniiden “3D Scan” calisma modunu secin. Ekraninizda Sekil 9.6'daki
ekrani gorirsiiniz. Burada dlciim sirasinda metal dedektoriint kullanip kullanmayacaginizi secebilirsiniz.

Metal Detector

Would you like to scan with activated
metal detector?

Sekil 9.6: “3D Scan” calisma modunda metal dedektérii etkinlestirilsin mi?

Taramamizda metal dedektdriini kullanmaya karar verdik ve “Yes"i seciyoruz. Ekranda Sekil 9.7 deki
ekran gorindr.
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Field Length

Please select the length of your scan area
in meters!

«{5m W

Sekil 9.7: “3D Scan” calisma modunda alan uzunlugunu secme

Simdi alanin uzunlugunu metre cinsinden secmeniz gerekir. Ornegimizde her hattin uzunlugu 5 m’dir, bu
nedenle “5 m"yi secersiniz. Secimin kendisine dokunarak onaylayin; Sekil 9.8’deki ekrani gorirsiniz.

3D Scan

Sekil 9.8: “3D Scan” calisma modunda zemin dengelemesini baslatma

Olciime baslamadan 6nce metal dedektorii etkinken bir zemin dengelemesi yapmaniz gerekir. Sondayi arama
bobini zeminden yakl. 5 - 10 cm yukarida olacak sekilde asagi dogru tutun. Tetige basin ve sondayi yavasca bir
yandan diger yana sallayin. Zemin dengelemesi sirasinda Sekil 9.9°daki ekran gdosterilir. Yesil ilerleme cubugu
goriindigu stirece sondayi bir yandan diger yana sallayin. Cihazi cok hizli veya cok yavas sallamayin.

3D Scan

Sekil 9.9: “3D Scan” calisma modunda zemin dengelemesinin yapilmasi

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri 45



Ekranda Sekil 9.10’daki ekran gorinir gorinmez zemin dengelemesi tamamlanmistir ve dlcim baslayabilir.

3D Scan

Scan line

Meters

Press trigger to start scanning.

Sekil 9.10: “3D Scan” calisma modunda taramayi baslatma

1. tarama yolunun basina, yani sayfa 44’teki Sekil 9.5'in @ noktasina gecin ve sondayl zemin dengelemesi
sirasinda yaptiginiz gibi dik olarak asagi dogru tutun. Simdi 6lciimii baslatmak icin tetige basin. ilk tarama
hattinin sonuna (nokta @) kadar diizenli ve sabit hizla yiriyin. Sekil 9.10'daki mesaj ekranda yeniden

gorindidginde @ noktasina ulasmis olmalisiniz.

Dogru yirime hizi tamamen pratik meselesidir ve baslangicta her zaman mimkiin olmaz. Mutlaka biraz kisa
veya uzun ylriyeceksiniz, ancak ne kadar cok pratik yaparsaniz ylirimeyi o kadar iyi yonetirsiniz - daha biylk
alanlarda da.

Simdi ® noktasina gidin ve ikinci tarama yolunu da dlcmek icin tetige yeniden basin. Sekil 9.10°daki mesaj
yeniden gorindigunde @ noktasina ulasmis olmalisiniz.

Tiim alan dlciilene kadar bu islemi kalan tiim tarama hatlariyla tekrarlayin. Olciimii bitirdikten sonra élciilen
verileri kaydetmek ve ana menlye donmek icin o simgesine dokunun.

“3D Scan” calisma modundan cikmadan 6nce secilen alan uzunlugunu aklinizda tutun! Bu deger
bilgisayara veri aktarimi icin 6nemlidir!
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Artik tim olciilen degerler cihazin dahili belleginde kayitlidir ve ayrintili analiz icin bilgisayara aktarilabilir.
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