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BOLUM 1
Giris

1.1 Onsoz
Degerli musterimiz,

OKM GmbH’nin tim mihendisleri ile satis, egitim ve destek ekibi, Fusion'u satin aldiginiz icin size
tesekkdr eder.

Fusion dedektori, elektromanyetik imza okuma (EMSR) prensibiyle calisir. Metal nesnelerin tespitinin yani
sira cihaz, kaya katmanlari, bosluklar, oyuklar, faylar, yeralti suyu ve diger metal olmayan nesneler gibi
topraktaki dogal yapilari da tespit edebilir. Bu nedenle cihaz 6zellikle mezar odalari, defineler, gomdild altyapi
hatlari, tanklar ve benzerlerinin tespiti icin uygundur.

Fusion, araziyi kazmaya gerek kalmadan cesitli yapi ve kaplar icindeki gomuli nesneleri tahribatsiz olarak
bulabilir, belgeleyebilir ve analiz edebilir. EMSR kullanimi, tespitin gerekli oldugu ancak kazinin mimkin
olmadigi yerlerde ozellikle avantajlidir. Fusion’un basit ve esnek kullanimi sayesinde hizlica tekrarlanabilir
sonuclar elde edersiniz.

Uzman ekibimizle Grinlerimizin dizenli olarak kontrol edildigini garanti ediyoruz. Uzmanlarimiz, kaliteyi sizin
icin daha da iyilestirmek amaciyla yeni gelismeleri hayata gecirir.

Uriinlerimizden birini satin almaniz veya kullanmaniz, aramanizda basarili olacaginizi ve bir buluntu elde
edeceginizi garanti etmez. Gizli ve gdmull nesnelerin tespiti cok sayida faktore baglidir. Bildiginiz gibi
diinyanin her yerinde farkli dogal sonimleme diizeylerine sahip farkli toprak tirleri vardir. Degisken toprak
ozellikleri olciimleri zorlastirabilir ve degistirebilir. Yogun yeralti suyu, farkl killer, kumlar ve nemli topraklar
bulunan alanlar taramayi zorlastirir ve marka veya modelden bagimsiz olarak her tespit cihazinin maksimum
derinlik kapasitesini disurebilir.

Bu cihazin nerelerde kullanildigina dair daha fazla bilgi icin web sitemizi ziyaret edin. Cihazlarimiz sirekli test
edilmektedir; iyilestirmeler veya giincellemeler mevcut oldugunda bunlari da web sitemizde yayinlariz.

Sirketimiz icin gelistirmelerimizi ve teknolojimizin “Arastirma ve Gelistirme” asamalarinda edinilen tim
bilgileri korumak gereklidir. Mevzuat, patentler ve marka tescili cercevesinde kalmaya 6zen gdsteriyoruz.
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Litfen bu kullanim kilavuzunu okumak ve Fusion’un kullanimi, islevleri ve uygulanmasi hakkinda bilgi
edinmek icin zaman ayirin. Cihaziniz icin fabrikamizda ve yerinde egitim de sunuyoruz. Yardim ve destek icin
diinya capinda bir bayi agi siirdirmeye calisiyoruz. Daha fazla bilgi icin litfen web sitemizi ziyaret edin.

1.2 Onemli uyarilar

Fusion'i ve aksesuarlarini kullanmadan once bu kullanim kilavuzunu dikkatlice okuyun. Kilavuz dedektorin
nasil kullanilacagini ve énlem alinmasi gereken olasi tehlike kaynaklarini aciklar.

Fusion ve aksesuarlari yeraltindaki anomalilerin ve bozulmalarin analizi, belgelenmesi ve tespiti icin kullanilir.
Kaydedilen zemin yapisi verileri bir bilgisayara aktarilir ve kendi yaziimimizla grafik olarak gosterilir. Yazilimla
ilgili ek uyarilara uyulmalidir. Yazilimin kullanim kilavuzunu okuyun!

1.2.1 Genel uyarilar

Her elektronik cihaz gibi Fusion da dikkatli ve 6zenli kullanilmalidir. Belirtilen glivenlik onlemlerine
uyulmamasi veya amaci disinda kullanim, elektronige ve/veya aksesuarlarina ya da bagli bilesenlere zarar
verebilir veya bunlari tahrip edebilir.

Cihazda, usulsiiz acilmasi durumunda Uniteyi tahrip eden entegre bir kurcalamaya karsi koruma modiili
bulunur. Cihazin icinde kullanici tarafindan onarilabilecek parca yoktur.

1.2.2 Olasi saglik riskleri

Dogru kullanildiginda bu cihaz normalde saglik riski olusturmaz. Giincel bilimsel bilgilere gore ylksek
frekansli sinyaller disuk gicleri nedeniyle insan viicuduna zararli degildir.

1.2.3 Cevre

Cihazi soguk bir yerden daha sicak bir yere tasirken yogusmaya dikkat edin. Olasi yogusma suyu
buharlasmadan cihazi kullanmayin. Cihaz hava kosullarina dayanikli degildir; su veya yogusma cihazi
tahrip edebilir.

Buyuk elektrik motorlarinin veya korumasiz hoparlérlerin bulundugu yerlerde olusabilecek glicli manyetik
alanlardan kacinin. Cihazi bu tir tesislere 50 metreden (150 ft) daha yakin mesafede kullanmaktan kacinin.

Topraktaki kutu, sac, civi, vida veya hurda gibi metal nesneler tarama verilerinizi etkileyebilir ve sonuclari
bozabilir. Uzerinizdeki cep telefonu, anahtar, taki vb. metal nesneleri de citkarmaniz onerilir. Celik burunlu
bot giymeyin.
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1.2.4 Gerilim

Guc kaynagi belirtilen deger araliginin disina ctkmamalidir. Yalnizca teslimat kapsaminda bulunan onayli sarj
cihazlarini, pilleri ve sarj edilebilir pilleri kullanin.

1.2.5 Veri giivenligi

Su durumlarda veri hatalari olusabilir:

e verici modulin menzili asilmissa,

e cihazin giic kaynagi veya piller cok zayifsa,

e kablolar cok uzunsa,

e cihaz parazit yayan cihazlara cok yakin calistiriliyorsa veya

* olumsuz atmosferik kosullar (firtina, yildirim vb.) varsa.

1.3 Bakim ve servis

Bu bolimde, dlciim cihazinizi tim aksesuarlariyla birlikte uzun sire iyi durumda tutmak ve iyi lcim
sonuclari elde etmek icin nasil bakim yapacaginizi 6greneceksiniz.

Her durumda sunlardan kacinin:

° suyun iceri girmesi

e yogun kir ve toz birikintileri

e guclu darbeler

e glcli manyetik alanlar

e uzun sire ylksek sicakliklara maruz kalma

Cihazinizi kuru ve yumusak bir bezle temizleyin. Hasari dnlemek icin cihazi ve aksesuarlari her zaman bunun
icin ongorulen kilifta tasiyin.

Fusion’inizi kullanmadan 6nce tim pillerin ve akiilerin tamamen sarj edildiginden emin olun. Harici akiyle
veya dahili akilerle calisiyor olun, akileri yeniden sarj etmeden dnce tamamen bosalmalarini bekleyin.
Boylece akdleriniz uzun émdrli olur.

Harici ve dahili pilleri sarj etmek icin yalnizca teslimat kapsaminda bulunan onayli sarj cihazlarini
kullanin.
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1.4 Kazi sirasinda patlama tehlikesi

Ne yazik ki son iki diinya savasi, diinyanin bircok yerinde topragi patlama potansiyeli tasiyan bir hurda yiginina
donustirmustir. Bu 6limcil kalintilarin cogu hala topragin altindadir. Cihaziniz metal bir nesne sinyali
gosterdiginde dikkatsizce kazmaya ve kirmaya baslamayin. Bir yandan gercekten nadir bir buluntuya
onarilamaz sekilde zarar verebilirsiniz, 6te yandan nesnenin «kotl tepki vermesi» ve patlamasi riski vardir.

Yuzeye yakin topragin rengine dikkat edin. Topragin kirmizi veya kirmizimsi rengi pas izlerine isaret eder.
Buluntularin kendisinde ise mutlaka sekillerine dikkat etmelisiniz. Kavisli veya yuvarlak nesneler, dzellikle
digme, halka veya kiclk pimler gorilebiliyor ya da hissedilebiliyorsa bir alarm isareti olmalidir. Aynisi
taninabilir mihimmat, mermi ve top mermileriicin de gecerlidir. Bu tir seyleri oldugu yerde birakin, hicbir
seye dokunmayin ve en dnemlisi hichirini eve gotiirmeyin. Savas makineleri devrilme tapalari, asit tapalari ve
bilyeli tapalar gibi seytani icatlar kullanmistir. Bu bilesenler zamanla paslanmistir ve en kiiciik hareket bile
bazi parcalarin kirilip tetiklenmesine yol acabilir. Kovanlar veya blyuk kalibreli mihimmat gibi zararsiz
gorinen nesneler de hic de zararsiz degildir. Patlayicilar zamanla kristallesmis, yani seker benzeri kristaller
olusmus olabilir.

Bdyle bir nesnenin hareket ettirilmesi bu kristallerin siirtinmesine ve patlamaya yol acabilir. Bu tir
kalintilarla karsilasirsaniz yeri isaretleyin ve buluntuyu mutlaka polise bildirin. Bu tir nesneler yiriyuscller,
gezginler, ciftciler, cocuklar ve hayvanlar icin her zaman hayati tehlike olusturur.
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BOLUM 2

Teknik veriler

Asagidaki teknik veriler ortalama degerlerdir. Calisma sirasinda kiciik sapmalar olabilir. Gelistirmeye bagli

teknik degisiklik hakki saklidir!

2.1 Kontrol iinitesi

Boyutlar (uzunluk, ¢ap)
Agirlik

Koruma sinifi

Calisma siiresi (dahili pil)
Sarj siresi [dahili pil)
Giris (sarj soketi)
islemci / ana CPU
islemci / yardimci CPU
Sensor teknolojisi
Bobin teknolojisi
Ornekleme hizi

Olciim coziiniirliigi
Calisma sicakligi
Depolama sicakligi
Ses

Hava nemi

Su gecirmez

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri

950 mm, 65 /80 mm
yakl. 1T kg

P40

yakl. 12 saat

yakl. 3 saat
19VDC/3,16 A
Cortex M3, 32 MHz
Cortex MO, 24 MHz
SCMI-15-D
SRIS-18K

1024 deger / saniye
16 bit

-10-60°C
-20-70°C
Bluetooth kulaklik
%5 - %75

Hayir



2.2 Kablosuz veri aktarimi

Teknoloji Bluetooth 5.1
Frekans araligi 2,402 - 2,480 GHz
Maksimum aktarim hizi 1 Mbps
Maksimum verici giici +8 dBm
Maksimum menzil yakl. 10 m

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri 9



BOLUM 3

Teslimat kapsami

Asagidaki bolimde Fusion’un tim standart donanimini ve opsiyonel parcalarini bulabilirsiniz. Temel donanima
dahil olmayan bazi opsiyonel aksesuarlar nedeniyle teslimat kapsami bazi durumlarda farklilik gosterebilir.

Aciklama Professional Professional Plus
Kontrol Unitesi 1 1
Bluetooth kulaklik 1 1
“Visualizer 3D" yazilimi 1 1
Kullanim kilavuzu 1 1
Tasima cantasi 1 1
Windows tablet PC 1 1
Teleskopik cubuk - 1
Tablet PC tutucusu - 1

Tablo 1: Teslimat kapsami
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BOLUM 4

Kontrol elemanlari

Bu béliimde bu dlciim cihazinin tiim kumanda elemanlarinin temel kullanimini 6greneceksiniz. Tim
baglantilar, girisler ve cikislar ayrintili olarak aciklanmaktadir.

4.1 Kontrol uinitesi

Sekil 4.1, Fusion kontrol Unitesinin tim kontrol elemanlarini gostermektedir. Kontrol Unitesinin kendisi 6lcim
probudur ve dikey veya yatay konumda (yatay konum yalnizca Professional Plus versiyonunda) kullanilabilir.

Sarj LED'i Arama bobini

Tutamak

Sarj soketi

Pil LED’i

LEDli tetik

Sekil 4.1: Kontrol iinitesinin kontrol elemanlarina genel bakis

Pil LED’i: Pil LED’i calisma sirasinda dahili pilin mevcut sarj durumunu gosterir. Bu LED yesil yandigi stirece
cihazinizi calistirmak icin yeterli enerjiniz vardir. LED yanip sonmeye basladiginda pili sarj etmelisiniz.

Sarj soketi / sarj LED’i: Calisma sirasinda yesil pil LED’i yanip sonlyorsa, uygun sarj cihazini sarj soketine
baglayarak dahili pili sarj etmeniz gerekir. Sarj islemi devam ettigi siirece sarj LED’i turuncu yanar. Sarj LED’i
sondiglinde pil tamamen dolmustur.
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KONTROL ELEMANLARI

LED’li tetik: Dedektorl acmak icin tetige basin. LED yesil yanar ve cihaz bir Bluetooth baglantisi kurmaya
calisir. Baglanti kurulur kurulmaz LED mavi yanar. Artik tetigi taramayi baslatmak, yeni bir tarama hatti
baslatmak (Ground Scan) veya zemin dengelemesi yapmak (Live Sound, Live Scan) icin kullanabilirsiniz. Cihazi
kapatmak icin LED sonene kadar tetigi en az 3 saniye basili tutun.

Arama bobini: Arama bobini 6zellikle si§ metal nesneleri tespit etmek icin kullanilir. Boylece yeni
gomulmus nesneler bile hemen tespit edilebilir. Arama bobini, Visualizer 3D yaziliminda yeni bir dlcim
olusturulurken etkinlestirilebilir.

4.2 Bluetooth kulaklik

Fusion, piyasada bulunan her Bluetooth kulaklikla kullanilabilir. Fusion'unuz, Sekil 4.2'dekine benzer bir
Bluetooth kulaklikla birlikte teslim edilir.

Sarj soketi

Acma/Kapama

Sarj kablosu

Eslestirme digmesi

Sekil 4.2: Aksesuarlariyla birlikte Bluetooth kulaklik

Bluetooth kulakliginizi Fusion ile kullanabilmeniz icin dnce tablet PC'nizle kablosuz bir veri baglantisi
kurmaniz gerekir. Baglanti kurulduktan ve tetik LED'i mavi yandiktan sonra cihaz kulaklik eslestirme
isteklerine hazirdir.

Bluetooth kulakliginizi acin ve eslestirme digmesine basin. Kisa bir siire sonra eslestirme tamamlanmali ve
kulakliginizi kullanabilirsiniz.

Fusion, Bluetooth kulakligi yalnizca kablosuz veri baglantisi kurulduktan sonra eslestirmeye calisir.
Boylece iki Bluetooth arayiizii arasindaki olasi parazitler onlenir.
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MONTAJ VE HAZIRLIK

BOLUM 5

Montaj ve hazirlik

Bu bolimde cihazin nasil monte edilecegi ve bir 6lcimin nasil hazirlanacagi aciklanmaktadir.

Fusion'unuzu arazide bir dlcim icin kullanmadan 6nce bazi hazirliklar yapmaniz gerekir.

5.1 Bluetooth eslestirme

Olciim verilerini Visualizer 3D yaziimina aktarmadan énce bilgisayarinizin Bluetooth’u OKM
dedektoriintizle eslestirilmelidir.
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5.2 Cihazin montaji

Fusion’u Sekil 5.1'de gosterildigi gibi dikey modda (Live Sound, Ground Scan) kullaniyorsaniz ek bir
hazirlik gerekmez.

Sekil 5.1: Dedektdrin dikey modda kullanimi

Professional Plus versiyonu yatay modda da (Ground Scan, Live Scan) kullanilabilir. Bunun icin bazi ek
hazirliklar gereklidir. Lutfen asagidaki adimlara dikkat edin!

Adim 1: Dedektori T baglantisiyla teleskopik cubuga takin. Tetigin sagi, ok isaretinin ise yere dogru
gosterdiginden emin olun.
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Adim 2: Tablet PC tutucusunu cubugun tutamaginin tzerine monte edin. Diz tirtili somunu kaybetmemeye
dikkat edin.

Adim 3: Son olarak, cihazi yazilim Gzerinden uzaktan kumanda etmek icin tablet PC’yi tutucuya yerlestirin.
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BOLUM 6

Calisma modlari

Bu béliimde cihazin kullanimi hakkinda bilgi edineceksiniz. Her calisma modu ayri bir alt
bolimde aciklanmaktadir.

Fusion hem kontrol Gnitesi hem de 6lcim probudur ve asagidaki calisma modlarini ve islevleri sunar:

Professional Professional Plus

Ground Scan (dikey) Ground Scan (dikey, yatay)

Bilgisayarda ayrintili analiz icin grafiksel 3D olcim Bilgisayarda ayrintili analiz icin grafiksel 3D 6lcim
yapin. yapin.

Live Sound (dikey) Live Sound (dikey)

Demir iceren metalleri tespit etmek icin akustik Demir iceren metalleri tespit etmek icin akustik
manyetik alan olcimd yapin. manyetik alan olcimi yapin.

Live Scan (dikey, yatay)
Tarama alaninda yirirken anlik canli gorintu elde
edin.

Dogru calisma modunun secimi planlanan goreve baglidir. Bir alani kesfetmek icin normalde birkac calisma
modunu art arda kullanmalisiniz. Boylece taranan alanin yer alti hakkinda mimkdiin oldugunca fazla bilgi
elde edersiniz.
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CALISMA MODLARI

6.1 Live Sound

“Live Sound” modunda alani ferromanyetik metaller' acisindan inceleyebilirsiniz. Bu islev éncelikle akustik bir
moddur ve kulaklik kullanilmasi onerilir. Ayrica yikselis ve distsleri gorsellestirmek icin grafiksel bir

gosterim olusturur.

Bu calisma modunun yiizeyde veya yilizeye yakin bulunan metal atiklara ya da kirliliklere de tepki

verebilecegini lutfen unutmayin.

6.1.1 Live Sound haziruigi

Visualizer 3D yaziliminizi Bolim 7 “Veri aktariminin hazirlanmasi” (sayfa 25) dogrultusunda hazirlayin. Yazilim
artik dedektorden tarama verilerini almaya hazirdir.

6.1.2 Tarama yapma

“Live Sound” modu etkinlestirildikten hemen sonra cihazdan sabit ve tekdiize bir ses gelmelidir. Ayrica Sekil
6.1'de gosterildigi gibi Visualizer 3D yaziliminda tarama degerlerinin grafiksel bir gosterimini gorebilirsiniz.

< File Edit View Extras Window Help

Oletimii E :‘6'3 - 2 * @

bitir

Control Panel

Baslat / Zemin
dengeleme ’

Sekil 6.1: Live Sound’un grafiksel gésterimi

Tiz ve pes sesler arasinda cok fazla degisiklik duyarsaniz zemin dengelemesini tekrarlamalisiniz. Cihazi her

zaman, tarama islemi sirasinda
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" Ferromanyetik metaller 6rnegdin demir, kobalt ve nikeldir. Bu metallerin izlerini iceren diger metaller veya

nesneler de tespit edilebilir.

yapacaginiz gibi zemine dogru dik (dikey) tuttugunuzdan emin olun ve Fusion’un tetigine veya Visualizer 3D

yazilimindaki . digmeye basarak zemin dengelemesini yapin.

Sekil 6.2: Prob her zaman asadiyr gostermeli ve dondirtlmemelidir

Artik yavasca ileri, geri ve yanlara hareket edebilirsiniz, ancak probu dondirmekten kacinin. Prob her zaman
zemine dik olarak bakmali ve kendi ekseni etrafinda dondiirilmemelidir.

Sekil 6.3: Probu egmek veya déndirmek 6lciimi bozar

Ses tizlestigi veya peslestigi anda cihaz, probun hemen altinda olasi bir metal hedef tespit etmistir. Bu sekilde
ylzeye yakin civi, vida, tel, mihir ve benzeri kiicik metalleri bulmak miumkindir.
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Taramak istediginiz alandan bu tir rahatsiz edici metal parcalari temizlemek icin “Live Sound” modunu
kullanmalisiniz. Yiizeye yakin ne kadar az metal bulunursa “Ground Scan” modundaki sonucunuz o kadar iyi
olur. Daha derinde bulunan bliyik metal hedefleri de bulabilirsiniz. Genel kural: Hedef ne kadar biiylikse o
kadar derinde tespit edilebilir!

“Live Sound” modunu kazi sirasinda kullanisli bir nokta belirleyici olarak da kullanabilirsiniz. Blytk bir cukur
kazdiysaniz ve tespit edilen nesnenin tam olarak nerede oldugunu hatirlamiyorsaniz, Live Sound ile hedefin
konumunu hizli ve verimli bir sekilde yeniden bulabilirsiniz.

Bu modu bir stire kullandiktan sonra tetige basarak yeni bir zemin dengelemesi yapmalisiniz. “Live Sound”
modunu bitirmek icin meniiden Dosya > ice aktarmayi bitir’i secin veya Visualizer 3D yaziliminizdaki ilgili

simgeye tiklayin.

6.2 Ground Scan

“Ground Scan” modu, bilgisayarda analiz icin herhangi bir alanin grafiksel 6lciimiinii saglar. Olciim icin
Fusion’u dikey konumda veya Professional Plus versiyonuna sahipseniz yatay konumda da kullanabilirsiniz.

Jeofizik bir 6lcimiin yapilmasina iliskin genel bilgileri Bolim 8 “Arazide uygulama” (sayfa 28)
icinde bulabilirsiniz.

6.2.1 Ground Scan hazirligi
Visualizer 3D yaziliminizi B6lim 7 “Veri aktariminin hazirlanmasi” (sayfa 25) dogrultusunda hazirlayin.

Fusion Professional Plus icin iki yonlendirme secenegi arasinda secim yapabilirsiniz:
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° Dikey I
Dedektori dikey modda kullanirken dedektori bir elinizde, tablet PC'yi diger elinizde tasirsiniz. Ayrica
entegre arama bobini tarama icin etkinlestirilebilir.

° Yatay e

Dedektori yatay modda kullanirken, yazilimi kullanmak Uzere bir eliniz serbest kalsin diye dedektori
teleskopik cubuga monte etmeniz ve tablet PC’yi cubugun tutamaginin tizerine yerlestirmeniz gerekir.
Entegre arama bobini bu yonlendirmede kullanilamaz, ancak yatay sensor dizisi sayesinde daha fazla

tarama degeri elde edersiniz.

Professional versiyonunu kullaniyorsaniz veya dikey dedektor yonlendirmesini sectiyseniz, entegre arama
bobinini ek olarak etkinlestirmeye de karar verebilirsiniz.

Yazilim hazirlanir hazirlanmaz dedektorden tarama verilerini almaya hazirdir.

6.2.2 Olciimii yapma

Tim parametreler ayarlandiktan sonra cihaz ilk tarama hattini baslatmaya hazirdir. Bu andan itibaren
ekran size giderek daha ayrintili hale gelen yer alti gorintisini gdsterir. Bu duruma bir érnek Sekil
6.4'te gosterilmektedir.
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Olciimii
bitir

Yeni tarama
hatti basla

Sekil 6.4: Ground Scan’in grafiksel gosterimi

Artik dlciim degerlerini kaydetmeye baslayabilirsiniz. ilk tarama hattinin baslangic konumuna gidin ve
Fusion’un tetigine veya Visualizer 3D yazilimindaki . digmeye basin.

ilk tarama hattinin sonuna ulasana kadar yavasca ilerleyin. Cihaz hattin sonunda otomatik olarak durur.
Ardindan bir sonraki tarama hattinin baslangic konumuna gidin ve Fusion’un tetigine veya Visualizer 3D
yazilimindaki . digmeye tekrar basin. Cihaz tarama hattinin sonunda kendiliginden durur. Tim 6l¢ctim
alanini kaydedene kadar diger tim tarama hatlarini 6lcmeye devam edin. “Ground Scan” modunu bitirmek icin
meniiden Dosya > ice aktarmayi bitir'i secin veya Visualizer 3D yaziiminizdaki ilgili simgeye tiklayin.
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-ess the trigger button of the Fusion or the . button of the Visualizer 3D software.

Sekil 6.5: Dikey ve yatay modda Ground Scan

Tarama islemine iliskin genel bilgileri bu kullanim kilavuzunun Boliim 8 “Arazide uygulama”, sayfa 28
kisminda bulabilirsiniz.

6.3 Live Scan (yatay)

Bu calisma modu yalnizca Fusion’un Professional Plus versiyonuyla kullanilabilir.

“Live Scan [yatay)” modu, bilgisayarda canli analiz icin herhangi bir alanin anlik grafiksel 6lcimiini saglar.
Olciim icin Fusion Professional Plus'iniz yatay konumda kullanilmalidir. Alinan veriler daha sonraki analiz
icin kaydedilemez.

6.3.1 Yatay Live Scan hazirligi
Visualizer 3D yaziliminizi B6lim 7 “Veri aktariminin hazirlanmasi” (sayfa 25) dogrultusunda hazirlayin.

6.3.2 Taramayi yapma

Tdm parametreler ayarlandiktan sonra cihaz taramaya hazirdir. Baslangic konumunuza gidin ve Fusion'un
tetigine veya Visualizer 3D yazilimindaki . digmeye basin. Yazilim artik tarama verilerini alir ve hemen
ekranda gosterir. Bu duruma bir ornek Sekil 6.6'da gosterilmektedir.
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Baslat / Sifirla

Sekil 8.6: Live Scan'in lyatay] grafiksel gdsterimi

Artik yer altindaki degisiklikleri ekranda canli olarak gormek icin probu ileri ve geri hareket ettirebilirsiniz.
Tarama hatalarini onlemek icin probu kendi ekseni etrafinda dondirmeyin.

6.4 Live Scan (Ultrasound)

Bu calisma modu yalnizca Fusion’un Professional Plus versiyonuyla kullanilabilir.

“Live Scan (Ultrasound]” modu, bilgisayarda canli analiz icin herhangi bir alanin anlik grafiksel 6lcimni
saglar. Olciim icin Fusion Professional Plus’iniz dikey konumda kullanilmalidir. Alinan veriler daha sonraki
analiz icin kaydedilemez.

6.4.1 Live Scan (Ultrasound) hazirlig:

Visualizer 3D yaziliminizi Blim 7 “Veri aktariminin hazirlanmasi” (sayfa 25) dogrultusunda hazirlayin.

6.4.2 Taramayl yapma
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CALISMA MODLARI

Tdm parametreler ayarlandiktan sonra cihaz taramaya hazirdir. Baslangic konumunuza gidin ve Fusion'un
tetigine veya Visualizer 3D yazilimindaki @ digmeye basin. Yazilim artik tarama verilerini alir ve hemen
ekranda gosterir. Bu duruma bir ornek Sekil 6.7'de gosterilmektedir.

File Edit View Extras Window Help

Qe m- 20

.
v

-

Control Panel

O]

Baslat / Sifirla

Sekil 6.7: Live Scan’in (Ultrasound) grafiksel gésterimi

Artik yer altindaki degisiklikleri ekranda canli olarak gérmek icin probu ileri ve geri hareket ettirebilirsiniz.
Tarama hatalarini onlemek icin probu kendi ekseni etrafinda dondirmeyin.
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BOLUM 7

Veri aktariminin hazirlanmasi

Bu béliimde veri aktariminin hazirlanmasina iliskin genel proseddr ve Fusion ile bilgisayar arasinda Bluetooth
baglantisinin kurulmasi aciklanmaktadir.

Devam etmeden 6nce B6lim 5.1 “Bluetooth eslestirme” (sayfa 13) icindeki adimlari bir kez uyguladiginizdan
emin olun.

Step 1
After launching your Visualizer 3D software you have to s

File > Import from the menu or you simply click the

Adim 1: Visualizer 3D yaziliminizi baslattiktan sonra meniiden Dosya > ice aktar’i secin veya ilgili
simgeye tiklayin.

Adim 2: Cihaziniza bagli olarak bu listeden “Fusion Professional (version 2.0 or higher)” veya “Fusion
Professional Plus (version 2.0 or higher)” 6gesini secin ve Next'e tiklayin.
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Adim 3: Cihaz araylzinuz listede goriinene kadar kisa bir siire bekleyin. Ardindan girisi secin ve
Next'e tiklayin.

Adim 4: Planladiginiz goreve uygun calisma modunu secin. 3D Ground Scan modunda ek bilgileri girmek icin
Next'e, aksi takdirde OK’e tiklayin.

Adim 5 (yalnizca 3D Ground Scan icin): Alan uzunlugunu (Field Length) girin ve tarama modunu (Scan Mode])
secin, ardindan Next'e tiklayin.

Adim 6: Fusion’u dikey yonlendirmede kullaniyorsaniz SRIS bobinini etkinlestirip etkinlestirmeyeceginize

karar vermelisiniz. Entegre arama bobini, uzun siredir veya yeni gomulmis olmasindan bagimsiz olarak sig
metal nesneleri tespit edebilir.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri
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Adim 7 (yalnizca 3D Ground Scan icin): Bir baslik belirleyin ve tarama alaninizin boyutlarini girin. GPS
koordinatlari da ekleyebilir ve ek notlar yazabilirsiniz. Ardindan Next'e tiklayin.

Adim 8 (yalnizca 3D Ground Scan icin): Son adim, ilgili toprak tiriini segcmektir.
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BOLUM 8

Arazide uygulama

Bu boliim, bir alanin taranmasina iliskin genel yontem hakkinda pratik talimatlar sunar. Farkli tarama
yontemleri ve proseddrleri ayrintili olarak aciklanmaktadir.

8.1 Genel tarama yontemi

Kural olarak her tarama olclim alaninizin sag alt kosesinden baslar. Bu noktadan itibaren alani tarama hatti
tarama hatti gecin; her yeni hat bir dncekinin solunda yer alir. Gecis sirasinda 6lciim degerleri kaydedilir ve
secilen calisma moduna gore dogrudan bir bilgisayara aktarilir veya cihazin bellegine kaydedilir.

Cihaz, kullanicinin bir sonraki hattin baslangic noktasina gecebilmesi icin tamamlanan her hattin sonunda
durur. Boylece tim hatlar kaydedilir ve alan olcilir.

Sekil 8.1, olasi 4 baslangic konumunu ve ilgili itk tarama hattini gostermektedir. Arazinizin 6zelliklerine gore
dlciminiz icin en uygun baslangic noktasini kendiniz belirleyebilirsiniz.

1. tarama
hattinin basi

1. tarama
hattinin
sonu

Sekil 8.1: Bir tarama alaninin baslangic konumu

Tarama hatlari «Zikzak» veya «Paralel» olarak gecilebilir. Bir tarama hatti sirasinda kaydedilen darbe (6lcim
noktasl) sayisi da 6lciim alaninizin boyutuna (tarama hattinin uzunlugu) gére ayri ayri ayarlanabilir.

8.1.1 Tarama modu
Fusion ile bir alani dlcmek icin iki temel teknik vardir:

e Zikzak: Yan yana iki tarama hattinin baslangic konumlari 6lcllen alanin karsi taraflarindadir. Veriler hem
gidiste hem de doniste kaydedilir.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri 28



* Paralel: iki tarama hattinin baslangic konumlari her zaman 6lciilen alanin ayni tarafindadir. Veriler
yalnizca tek yonde kaydedilir; ardindan veri kaydetmeden bir sonraki tarama hattinin baslangic konumuna
geri donulir.

Sekil 8.2 her iki teknigi sematik olarak gostermektedir.

Paralel tarama Zikzak tarama

1. tarama
tarama hatti

LT

1. tarama
tarama hatti

Sekil 8.2: Bir alani 6lcmek icin tarama modlari

«Paralel» modda 6lctiim alaninizin sag alt kosesinden (nokta @) baslayin ve sag st kdseye dogru bir tarama
hatti kaydedin. ilk hattan sonra baslangic noktasina doniin ve ikinci tarama hattina orada baslamak icin ilk
hattin soluna (nokta @) gecin. Olciim alaninizin sol tarafina ulasana kadar diger tiim hatlar bu sekilde taranir.

“Zikzak” modunda da 6lcim alaninizin sag alt kdsesinden (nokta @) baslar ve sag Ust koseye dogru bir tarama
hatti kaydedersiniz. Paralel olcimden farkli olarak, ikinci tarama hattinda geri ylrurken veri kaydetmeye
devam edersiniz. Yani ikinci tarama hattinin baslangic noktasina [nokta @) gider ve ters yonde tararsiniz. Bu
sekilde dlciim alaninizin sol tarafina ulasana kadar diger tim hatlar “Zikzak” modunda taranir.

Tarama hatlari arasindaki mesafe bir 6lcim boyunca sabit tutulmalidir, ancak bir 6lcim alanindan digerine
farklilik gosterebilir. Ozellikle kiiciik hedefler ariyorsaniz hatlar arasinda da daha kiiciik bir mesafe secin.
Genel kural: Hatlar arasindaki mesafe ne kadar kiiciik olursa taramalariniz o kadar hassas olur. ilk
taramalarinizda olasi hedefleri bulmak icin hatlar birbirine cok yakin olmamalidir.

8.1.2 Tarama hatti basina darbe sayisinin ayarlanmasi

Darbe sayisini dlclime baslamadan 6nce belirleyebilir veya dlciim noktasi sayisini ilk tarama hattinin sonunda
belirlemek icin otomatik modu («Auto») secebilirsiniz.

Olciim noktasi sayisi ayarlandiktan sonra cihaz bu sayiya ulasildiginda otomatik olarak durur ve bir sonraki
tarama hattinin baslamasini bekler.

Otomatik modda, ilk hattin sonuna ulastiginizda tetige basarak ilk tarama hattinin dlcimini kendiniz
durdurun. Bu fiili
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ARAZIDE UYGULAMA

Tarama hatti basina kaydettiginiz impuls sayisini aklinizda tutun. Olciim cihazinizdaki tiim verilerin
dogru sekilde alinabilmesi icin bu degerin daha sonra veriler bir PC’ye aktarilirken yazilima girilmesi

gerekir!

Dogru impuls sayisini secmek icin 6zel bir kural yoktur. Ancak dikkate alinmasi gereken farkli hususlar

vardir, ornegin:
e olcim alaninizin uzunlugu ve
e aradiginiz nesnelerin buyuklugu.

iki impuls arasinda énerilen mesafe yaklasik 15 cm ile 30 cm arasindadir. iki impuls arasindaki mesafe ne
kadar kucuk olursa grafiksel gosterim o kadar hassas olur. Kiiciik nesneler ariyorsaniz daha kicik bir
mesafe secmelisiniz; blyiik nesneler icin impulslar arasindaki mesafeyi artirabilirsiniz.

Sekil 8.3, bazi nesneler icin mesafenin ve tarama hatti basina impuls sayisinin etkilerini gostermektedir.

Vot v b b AEEEL s

Sekil 8.3: Impuls sayisini ve aralarindaki mesafeyi degistirmenin etkileri

Sekil 8.4, ayni tarama hatti uzunlugunda cok az impuls (sol] ile cok daha fazla impuls (sag) arasindaki
farki géstermektedir. Bu nedenle ikinci kayit (sag) cok daha fazla ayrinti gésterir ve daha kiiciik nesneler

de gordilebilir.

Sekil 8.4: Diislik ve yiiksek impuls sayisinin karsilastirilmasi
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Farkli darbe sayilariyla birden fazla 6lciim kaydetmekten cekinmeyin. Ornegin ayrintili ikinci bir hassas
olcim yapmadan once blylk bir alani tarayabilirsiniz. Bu yontem 6zellikle bliyik nesneler arandiginda
onerilir. Boylece genis bir alani cok hizli dlcebilir ve ardindan stipheli hedefleri yeni taramalarla daha hassas

sekilde bulabilirsiniz.

Tarama yaparken kullanilan darbe sayisini not etmek yeterli degildir: Taradiginiz seyin net bir gorintiisini
elde etmek icin hiziniza dikkat etmeniz cok dnemlidir. Her tarama hatti bir oncekiyle ayni hizda dlcilmelidir.

Sekil 8.5, taramaniz sirasinda farkli hizlarda yiirtirseniz neler olabilecegini gostermektedir.

Paralel tarama Zikzak tarama

1. tarama
tarama hatti

LT

1. tarama
tarama hatti

Sekil 8.5: Tarama sirasinda farkli yiriime hizlari

Tarama hatlarindaki farkli yiriime hizlari hat icinde kaymalara yol acar. Bir hedef birkac kiiclik parcaya
bollnebilir veya gozden kactigi icin tamamen kaybolabilir. Veriler daha sonra analiz icin aktarildiinda hiz
hatalari bir hedefin tamamen taninmaz hale gelmesine ve goz ardi edilmesine neden olabilir.

Genel kural olarak: Baslangic ve bitis hatlarini gorebileceginiz ve alani rahatca gecebileceginiz pratik tarama

boyutlari secin; boylece hiz ve mesafeler diizenli kalir.

8.2 Arazide uygulama icin ozel ipuclari

Tarama yaparken bazi hususlara dikkat etmelisiniz. Prensip olarak bir tarama, yapilan gecis kadar iyidir.
Tarama sirasinda yapilan hatalar nihai grafik gosterimde de hata olarak goriinir; bu da hayal kirikligina ve
zaman kaybina yol acar.

Arazide bir 6lcime baslamadan once ne aradiginizi ve secilen alanin uygun olup olmadigini disiniin. Plansiz
olciim genellikle ise yaramaz sonuclar verir. Asagidaki ipuclarini dikkate alin:

e Ne ariyorsunuz (mezarlar, tiineller, gomili nesneler...]? Bu soru bir taramanin nasil yapilacagini dogrudan
etkiler. Buytik hedefler ariyorsaniz 6lciim noktalari ve tarama hatlari arasindaki mesafe, kiiclik hedefler
aradiginiz duruma gore daha biytuk olabilir.
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e Aradiginiz bolge hakkinda bilgi edinin. Burada aramak mantikli mi? Varsayiminizi dogrulayan tarihi
kaynaklar var mi? Bu bolgede ne tur bir toprak var? Veri kaydi icin kosullar iyi mi? Bu yerde arama
yapilmasina izin var mi (6rn. 6zel milk]?

e Bilinmeyen bir bolgedeki itk 6lcimuniz temsili degerler elde etmek icin yeterince biylk olmalidir. Sonraki
tim kontrol olclimleri ayri ayri ayarlanmalidir.

e Aradiginiz nesne ne sekilde? Koseli bir metal kutu ariyorsaniz grafiginizde belirlenen nesne de buna uygun
bir sekle sahip olmalidir.

e Derinlik dlcimunde daha iyi degerler elde etmek icin nesne grafigin ortasinda, yani normal referans
degerlerle (normal zemin) cevrili olmalidir. Nesne grafigin kenarindaysa ve tamamen goriinmdiyorsa
derinlik tahmini yapilamaz ve boyut ile seklin belirlenmesi sinirlidir. Bu durumda taramayi tekrarlayin ve
anomalinin grafikte en uygun konumda olmasi icin 6lcim alaninizi kaydirin.

e Bir tarama birden fazla nesne icermemelidir, clinkl bu derinlik dlcimind etkiler. Bu hedeflerin lzerinde
kismi alanlari taramak faydalidir.

e Sonuclarinizdan daha emin olmak icin en az iki kontrol taramasi yapin. Bu, mineralizasyon bdlgelerini
tanimak icin de onemlidir.

* Mineralizasyon karsisindaki en 6nemli kural: GERCEK HEDEFLER YER DEGISTIRMEZ! Hedefiniz yer
degistiriyorsa buyuk olasilikla mineralizasyondur.

8.2.1 Probun yonlendirilmesi

Bir olcim sirasinda prob zemine her zaman ayni mesafede olmalidir. Genel olarak miimkinse zemin
ylzeyinden yaklasik 5 - 15 cm ylkseklik oneririz.

Taslarin, agaclarin veya uzun otlarin Uzerinden gececekseniz taramaya bastan itibaren sensori daha yiiksekte
tutarak baslayin. Bu gibi durumlarda taramaya prob 50 cm (2 ft] yiikseklikteyken baslamak ve tim tarama
boyunca bu seviyede tutmak gerekebilir. Yiksekligi korumak onemlidir, clinki bdylece bircok hata dnlenir.
Genel kural olarak tarama sirasinda yuksekligi degistirmeyin, clinkii bu gereksiz hatalara yol acabilir.

Bir diger onemli husus probun fiziksel yonlendirmesidir. “Paralel” tarama modunda her zaman ayni yonde
6lciim yaptiginiz icin probun yoni degismez. “Zikzak” tarama modunda da probun yéni degistirilmemelidir.
Bu, tarama hattinin sonunda cihaz ve probla birlikte donmemeniz gerektigi anlamina gelir. Bunun yerine geri
geri ylruyerek taramaya devam etmelisiniz. Aksi halde elde ettiginiz grafikte kirmizi veya mavi seritler olusur.
Taramadaki bu seritler genellikle “donme hatalari” olarak adlandirilir.
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8.2.2 Paralel mi Zikzak mi1?

Deneyimli Fusion kullanicilariicin her iki tarama modu da uygundur. Deneyimlere gore en iyi grafikler
«Paralel» modda elde edilmistir, clinkl ayni noktadan baslanir ve ayni yonde ydrinir. Ayrica ylridme hizini
kontrol etmek daha kolaydir.

Paralel mod 6zellikle yamaclar, egimler veya diger egimli yuzeyler gibi engebeli arazilerde tercih edilmelidir.
Hiz s6z konusu oldugunda deneyimli kullanicilar, bolgede incelemeye deger anomaliler olup olmadigini
belirlemek icin ilk taramada cok sik Zikzak modunu kullanir.

8.2.3 Egitmenlerimizden ipuclari

Tarama yaparken dikkat edilmesi gereken son derece 6nemli bazi noktalar vardir. Her seyden dnce rahat
olmaniz cok onemlidir. Gerginseniz taramayi iyi yapmak icin kendinizi fazla zorlarsiniz; bu da cogu zaman
hatalara yol acar.

e Yeni gomulmus hedefleri gormek zordur. Bircok kullanici cihazi teslim aldiginda ilk is olarak disari cikip bir
nesne gomer. Bir nesne topraga girdiginde topragin dogal imzasini degistirir ve bir tir gurdlti olusturur.
Gomulu nesne genellikle bu dogal olmayan giriltiden daha zayif bir imzaya sahiptir ve bu nedenle tespit
edilemez. Dolayisiyla cekilen tarama goriintileri gomild nesneyi degil, guriltili alani mavi renklerle
gosterir. Nesne yerlestikten, yani tam bir mevsim dénglsu (genellikle bir yil) boyunca toprakta kaldiktan
sonra guriltd azalir ve gdmuli nesnenin imzasi yeniden gorinir hale gelir.

e Bilinen hedefler lzerinde egitim yapin. Fabrikadaki egitim kursunda, tipki arazideki gercek hedefler gibi
yillardir gomiili olan birkac nesnemiz vardir. Bu hedefler topraga dogal olmadiklari icin hizli ve kolay bir
sekilde tanimlanabilir. Kendi bolgenizde kullanabileceginiz diger hedefler gomdld altyapi hatlaridir:
borular, tanklar, elektrik hatlari, kanalizasyonlar, mezarliklar vb. Bunlarin cogu her toplulukta, kasabada
veya sehirde bulunabilir. Kendi kendinize egitim yapacaksaniz ise buradan baslamalisiniz.

* Profesyonel egitim alin. Fabrikadan veya yetkili bir bayiden egitim aldiginizda yalnizca OKM dedektoriiniin
kullanimini degil yazilimi da cok daha kolay anlar, hedefleri ve hatalari tanimlayabilirsiniz.

e Tek bir tarama dlciimiine glivenmeyin. Pek cok kullanici araziye cikip bir dlcim yapar ve bir hedef gordr.
Taramayi tekrarlayip birkac kez dogrulamak yerine kiirek alip kazmaya baslar. ilk taramanin kusursuz
olmasi cok nadirdir. E§itmenler bile mineralizasyon alanlarina veya bir hataya bakmadiklarindan emin
olmak icin birden fazla tarama yapar.

e Toprak mineralizasyonu — Ah! Cok sinir bozucu! Hepimiz bununla karsilasacagiz. Mineralizasyon cepleri
bulundugu bilinen bir alandaysaniz normalden daha fazla tarama yapmaya hazir olun.
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- Kil muhtemelen bir numarali dismandir. Kilin demir icerigi, sonimlemenin ne kadar giclu olacagini
belirler. Demir icerigi icin hizli bir kural renginin ne kadar koyu oldugudur; acik griden koyu turuncuya
kadar degisebilir. Renk ne kadar koyuysa o kadar fazla demir icerir.

- Kum genellikle cok temizdir ve kumda arama yapmak kolaydir. Kumda dikkat edilmesi gereken iki
faktor vardir: yeralti suyunun cok sig oldugu, yani genellikle ylizeyden yalnizca birkac metre asagida
bulundugu kum ile cok kurak olan ¢ol kumu. Col kumunda hedefler gosterilenden 3 kat daha derinde
olabilir.

- Tarim arazileri de dikkat edilmesi gereken bir alandir. Modern ciftliklerde cok miktarda besin ve giibre
kullanilarak dogal olmayan bir mineralizasyon alani olusturulur.

- Kayalik daglik alanlar. Cok sayida dag bulunan bdlgeler de mineralizasyon yamalariyla doludur. Daglik
alanlar yer kabugundaki faylardan olusur ve bu muhtemelen hem dogal hazineler hem de
mineralizasyon icin en biytk alandir.
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