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BOLUM 1
Giris

1.1 Onsoz
Degerli musterimiz,

OKM GmbH’nin tim mihendisleri ile satis, egitim ve destek ekibi, Gepard GPR'I satin aldiginiz icin size
tesekkdr eder.

Gepard GPR dedektord, yere niifuz eden radar (GPR) prensibiyle calisir. Radar (RAdio Detection And Ranging),
ylzey altindaki anomalileri tespit etmek icin topraga bir sinyal génderir ve elektrik sinyalinin yansimasini, yani
bilinen adiyla sinyalin “yankisini” bekler. Metal nesnelerin tespitinin yani sira bu cihaz, kaya katmanlari,
oyuklar, bosluklar, faylar ve diger metal olmayan nesneler gibi topraktaki dogal yapilari da tespit edebilir. Bu
cihaz ozellikle mezar odalari, gomulu defineler, gomduld altyapr hatlari, tanklar ve benzeri yiizey alti
anomalilerinin tespiti icin uygundur.

Gepard GPR, araziyi kazmaya gerek kalmadan cesitli toprak kosullarinda, yapilarda ve kaplarda gomili
nesneleri tahribatsiz olarak bulabilir, belgeleyebilir ve analiz edebilir. GPR kullanimi, tespitin sart oldugu
ancak kazinin mimkiin olmadigi alanlarda 6zellikle yararlidir. Gepard GPR’in kolay ve esnek kullanimi
sayesinde hizli ve kolay bicimde tekrarlanabilir sonuclar elde edersiniz.

Uzman ekibimizle trinlerimizin diizenli olarak kontrol edildigini garanti ediyoruz. Uzmanlarimiz cihazi,
performansini ve cihazin anlasilmasini sirekli olarak iyilestirmek icin calisir.

Uriinlerimizden birini satin almaniz veya kullanmaniz, aramanizda basarili olacaginizi ve bir buluntu elde
edeceginizi garanti etmez. Gizli ve gomuli nesnelerin tespiti cok sayida faktore baglidir. Bildiginiz gibi
dinyanin her yerinde farkli dogal sonimleme dizeylerine sahip farkli toprak tirleri vardir. Degisken toprak
ozellikleri nihai tarama dlcimlerini zorlastirabilir ve degistirebilir. Yogun yeralti suyu, farkli killer, kumlar ve
nemli topraklar bulunan alanlar taramayi zorlastirir ve marka veya modelden bagimsiz olarak her tespit
cihazinin maksimum derinlik kapasitesini dislrebilir.

Bu cihazin nerelerde kullanildigi, calistirildigi ve test edildigi hakkinda daha fazla bilgi icin web sitemizi ziyaret
edin veya bir satis temsilcisiyle iletisime gecin. Cihazlarimiz siirekli test edilmekte ve iyilestirilmektedir. Bu
nedenle bu kilavuzun icerigi onceden haber verilmeksizin degisebilir.

Sirketimiz icin gelistirmelerimizi ve teknolojimizin “Arastirma ve Gelistirme” asamalarinda edinilen tim
bilgileri korumak gereklidir. Mevzuat, patentler ve marka tescili cercevesinde kalmaya 6zen gdsteriyoruz.
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Litfen bu kullanim kilavuzunu okumak ve Gepard GPR'in kullanimy, islevleri ve uygulanmasi hakkinda bilgi
edinmek icin zaman ayirin. Cihaziniz icin fabrikamizda egitim de sunuyoruz. Yardim ve destek icin diinya
capinda bir bayi agi siirdiirmeye calisiyoruz. Daha fazla bilgi icin litfen web sitemizi ziyaret edin!

1.2 Onemli uyarilar

Gepard GPR'1 ve aksesuarlarini kullanmadan once bu kullanim kilavuzunu dikkatlice okuyun. Kilavuz,
dedektoriin nasil kullanilacagini ve 6nlem alinmasi gereken olasi tehlike kaynaklarini aciklar.

Gepard GPR ve aksesuarlari yuzey altindaki anomalilerin ve zemin bozulmalarinin analizi, belgelenmesi ve
tespiti icin kullanilir. Kaydedilen zemin yapisi verileri, anomalinin gorsel olarak gosterilmesi icin Android
tablet gibi bir elektronik cihaza aktarilir. Kendi gelistirdigimiz yaziim, nesnenin gorsellestirilmesine
yardimci olur.

Gepard GPR, miimkiin oldugunca tasinabilir olmasi icin korumasiz bir verici sistem kullanir. AB’de
kullanim icin onayli degildir. Liitfen lilkenizdeki yerel diizenlemeleri kontrol edin!

1.2.1 Genel uyarilar

Her elektronik cihaz gibi Gepard GPR da dikkatli ve 6zenli kullanilmalidir. Giivenlik onlemlerine uyulmamasi
veya cihazin amaci disinda kullanilmasi, islem Unitesine ve/veya aksesuarlarina ya da bagli bilesenlere zarar
verebilir veya bunlari tahrip edebilir.

Cihazin icinde kullanici tarafindan onarilabilecek parca yoktur.

1.2.2 Olasi saglik riskleri

Dogru kullanildiginda bu cihaz normalde saglik riski olusturmaz. Gincel bilimsel bilgilere gore yiksek
frekansli sinyaller cok dustk gicleri nedeniyle insan viicuduna zararli degildir.

1.2.3 Cevre

Cihazi soguk bir yerden daha sicak bir yere tasirken yogusmaya dikkat edin. Olasi yogusma suyu
buharlasmadan cihazi kullanmayin. Cihaz hava kosullarina dayanikli degildir; su veya yogusma cihazi
tahrip edebilir.

Buyuk elektrik motorlarinin veya korumasiz hoparlorlerin bulundugu yerlerde olusabilecek glicli manyetik
alanlardan kacinin. Cihazi bu tiir tesislere 50 metreden (150 ft] daha yakin mesafede kullanmaktan kacinin.
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Topraktaki kutu, sac, civi, vida veya hurda gibi metal nesneler tarama verilerinizi etkileyebilir ve sonuclari
bozabilir. Uzerinizdeki cep telefonu, anahtar, taki vb. metal nesneleri de cikarmaniz dnerilir. Celik burunlu
bot giymeyin.

1.2.4 Gerilim

Cihazin dahili bir aki ile calistigini unutmayin. Bu cihaz icin yalnizca onayli sarj cihazlarini kullanin.

Asla dogrudan 110/230 voltluk bir sebeke AC gii¢c kaynagina baglamayin veya kullanmayin!

1.2.5 Veri giivenligi

Su durumlarda veri hatalari olusabilir:

e verici modulin menzili asilmissa,

e cihazin giic kaynagi veya piller cok zayifsa,

e cihaz parazit yayan veya parazite neden olan cihazlara cok yakin calistiriliyorsa,

» olumsuz atmosferik kosullar (firtina, yildirim vb.) varsa.

1.3 Bakim ve servis

Bu bolimde, dlcim cihazinizi tim aksesuarlariyla birlikte uzun sire iyi durumda tutmak ve iyi dlcim
sonuclari elde etmek icin nasil bakim yapacaginizi 6greneceksiniz.

Her durumda sunlardan kacinin:

° suyun iceri girmesi

yogun kir, kum ve toz birikintileri

guclu darbeler veya diistirme

gucli manyetik alanlar

metal muhafazalar icinde calistirma
e uzun sire ylksek sicakliklara maruz kalma

Cihazinizi kuru ve yumusak bir bezle temizleyin. Hasari dnlemek icin cihazi ve aksesuarlari her zaman bunun
icin ongorulen tasima cantasinda tasiyin.

Gepard GPR'inizi kullanmadan dnce tim pillerin ve akilerin tamamen sarj edildiginden emin olun.
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Harici ve dahili pilleri sarj etmek icin yalnizca teslimat kapsaminda bulunan onayli sarj cihazlarini
kullanin.

1.4 Kazi sirasinda patlama tehlikesi

Ne yazik ki son iki diinya savasi ve diger catismalar, diinyanin bircok yerinde topragi patlama potansiyeli
tasiyan bir hurda yiginina dontstirmistir. Bu 6limcil kalintilarin cogu halé topragin altindadir. Cihaziniz
metal bir nesne sinyali gosterdiginde dikkatsizce kazmaya ve kirmaya baslamayin. Bir yandan gercekten nadir
bir buluntuya onarilamaz sekilde zarar verebilirsiniz, 6te yandan nesnenin «kotl tepki vermesi» ve patlamasi
riski vardir.

Yizeye yakin topragin rengine dikkat edin. Topragin kirmizi veya kirmizimsi rengi pas izlerine isaret eder.
Buluntularin kendisinde ise mutlaka sekillerine dikkat etmelisiniz. Kavisli veya yuvarlak nesneler, ozellikle
digme, halka veya kiiclk pimler gorilebiliyor ya da hissedilebiliyorsa bir alarm isareti olmalidir. Aynisi
taninabilir midhimmat, mermi ve top mermileriicin de gecerlidir. Bu tir seyleri oldugu yerde birakin, hicbir
seye dokunmayin ve en onemlisi hicbirini eve gotiirmeyin. Gecmis savaslarin 6lum makineleri devrilme
tapalari, asit tapalari ve bilyeli tapalar gibi seytani icatlar kullanmistir. Bu bilesenler zamanla paslanmistir ve
en kicuk hareket bile bazi parcalarin kirilip tetiklenmesine yol acabilir. Kovanlar veya buyik kalibreli
mihimmat gibi zararsiz goriinen nesneler de hic de zararsiz degildir. Patlayicilar zamanla kristallesmis, yani
seker benzeri kristaller olusmus olabilir.

Bayle bir nesnenin hareket ettirilmesi bu kristallerin sirtiinmesine ve patlamaya yol acabilir. Bu tir
kalintilarla karsilasirsaniz yeri isaretleyin ve buluntuyu mutlaka polise bildirin. Bu tir nesneler yiriyusciler,
gezginler, ciftciler, cocuklar ve hayvanlar icin her zaman hayati tehlike olusturur.
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BOLUM 2

Teknik veriler

Asagidaki teknik veriler ortalama degerlerdir. Olciimler sirasinda sapmalar olabilir.

2.1 Kontrol iinitesi

Boyutlar (Y x G x D) 450 x 260 x 130 mm
Agirlik yakLl. 1,60 kg
Giris (maks.) 8,4VDC,1,0A
Koruma sinifi IP 20
Calisma siiresi yakl. 4 saat
Calisma sicakligi -20 °C ile +55 °C arasi
Depolama sicakligi -25 °C ile +60 °C arasi
Hava nemi %5 - %70
Su gecirmezlik Hayir
Coklu iletim frekans araligi 60 MHz ile 300 MHz arasi
Zamanlama/ornekleme ayarlari gonderme/alma 4 kademe
Tam dongii olclimleri saniyede 9
Ornekler 512
Veri aktarimi USB-C
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2.2 Teleskopik cubuk

Boyutlar 70 x 60 x 590 - 1630 mm
Agirtik 0,80 kg
Dahili akii 7,26 V, 2600 mAh
Koruma sinifi IP 20
Calisma sicakligi -20 °C ile +55 °C arasi
Depolama sicakligi -25 °C ile +60 °C arasi
Hava nemi %5 - %70
Su gecirmezlik Hayir

2.3 Ucgen anten (korumasiz)

Boyutlar 1010 x 330 x 50 mm
Agirlk 1,50 kg
Koruma sinifi IP 20
Calisma sicakligi -20 °C ile +55 °C arasi
Depolama sicakligi -25°C ile +60 °C arasi
Hava nemi %5 - %70
Su gecirmezlik Hayir
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BOLUM 3

Teslimat kapsami

Aciklama Adet
Kontrol Unitesi 1
Glc kaynagi ve seyahat adaptorli sarj adaptori 1
Android tablet 1
USB-C kablosu 1
Suya ve darbeye dayanikli koruma cantasi 1
Teleskopik cubuk 2
Verici anten 1
Alici anten 1
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BOLUM 4

Kumanda elemanlari

Bu béliimde Gepard GPR olcim cihazinin tim kumanda elemanlarinin temel kullanimi hakkinda daha fazla
bilgi edineceksiniz. Tim baglantilar, girisler ve cikislar ayrintili olarak aciklanmaktadir.

4.1 Kontrol uinitesi

Kontrol Unitesi, Gepard GPR'in islem merkezidir. Yeraltindan veri toplar ve bunlari, yeralti anomalilerinin
grafik olarak gdsterildigi bir Android tablete gonderir.

4.1.1 Genel bakis

This button is the main control for turning on the unit,
starting and stopping measurements as well as

turning off the unit. To turn on the Gepard GPR,
simply press the trigger button one time.

¥ okm Gepard GPR 0

Sekil 4.1: GPR kontrol tinitesi
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LED’li tetik diigmesi: Bu diigme, Uniteyi acmak, dlciimleri baslatip durdurmak ve Uiniteyi kapatmak icin ana
kumandadir. Gepard GPR’I acmak icin tetik diigmesine bir kez basmaniz yeterlidir. Unite acilir ve test amaciyla
yaklasik 3 saniye mavi yanar, ardindan yesile doner. Bu baslatma siiresi boyunca tetik digmesine basmayin.
Yesil LED yanar yanmaz cihaz kullanima hazirdir.

Gepard GPR'I kapatmak icin tetik digmesini en az 3 saniye basili tutun. Yesil LED sondiiglinde tetik digmesini
birakabilirsiniz. LED renklerinin anlamlari soyledir:

e Yesil: Yesil LED, Gepard GPR'in acik oldugunu ancak heniiz bir baglanti kurulmadigini gdsterir.

e Mavi: Mavi LED, kontrol Unitesi ile tablet arasinda etkin bir baglanti oldugunu gosterir. Ayrica cihazin
ornekleme durumunu da gosterir. Ornekleme baslar baslamaz LED yanip sonmeye baslar. Ornekleme
durdugunda LED siirekli yanar.

Anten baglantilari: Bu baglantilar antenlerin kablolarini baglamak icin kullanilir. Alici ve verici anteni her
zaman dogru baglantiya taktiginizdan emin olun (ayrintilar icin bkz. b6lim 4.1.2 “Baglanti paneli”).

Teleskopik cubuk yuvasi: Yuvalar, verici ve alici cubuklarini takmak icin kullanilir. Teleskopik cubuklarin her
biri, Gepard GPR’in kontrol Ginitesine glic saglayan dahili bir akl icerir. Ayrica antenlerin zemin ylizeyine olan
mesafesini ayarlamak icin cubuklarin uzunlugunu degistirebilirsiniz.

4.1.2 Baglanti paneli

Sekil 4.2, teleskopik cubuklarin ve verici ile alici antenlerin kablolarinin nereye baglanacagini gdsterir.

transmilling antenna

Moauniing secket o
Risliiespas shalt

Sekil 4.2: Kontrol iinitesinin baglanti paneli
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Teleskopik cubuk yuvasi: Teleskopik cubugu acikliga iterek buraya takabilirsiniz. Cubuk lzerindeki parca
yuvaya uymalidir. Sonunda tam olarak yerine oturur. Teleskopik cubuklarin dogru sekilde takilmasi hakkinda
daha fazla bilgi icin sayfa 15°teki bolim 5 “Montaj”1 okuyun!

Alici anten baglantisi: Baglanti panelinin glimis renkli tarafinda bulunan bu baglanti, alici antenin kablosunu
takmak icin kullanilir. Baglantilari karistirmamaya dikkat edin.

Verici anten baglantisi: Baglanti panelinin kirmizi tarafinda bulunan bu baglanti, verici antenin kablosunu
takmak icin kullanilir. Baglantilari karistirmamaya dikkat edin.

4.2 Cubuklu licgen antenler

Gepard GPR iki Gicgen anten kullanir: bir verici anten ve bir alici anten. Her iki anten de Gepard GPR'in kontrol
Unitesine giic saglayan sarj edilebilir bir akd iceren bir teleskopik cubukla birlikte gelir.

Sekil 4.3: Verici, alici ve teleskopik cubuklarla licgen antenler

Verici anten (kirmizi): Verici anten, yeraltina gonderilecek 60 MHz ile 300 MHz araligindaki sinyalleri Uretir.

Alici anten (giimiis): Alici anten, yeraltinda bulunabilecek olasi anomalileri hesaplamak icin tim yankilari ve
yansimalari toplar.

Teleskopik cubuklar: Teleskopik cubuklar, antenleri Gepard GPR’a takmak ve kontrol Unitesine glic saglamak
icin kullanilir.

4.3 Sarj adaptoru

Sekil 4.4’te gosterilen sarj adaptord, teleskopik cubuklarin dahili akiilerini sarj etmek icin kullanilir.
Akdlerden yalnizca birini veya iki akliyd ayni anda sarj edebilirsiniz.
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Sekil 4.4: Dahili akiilerin sarj edilmesi

Sarj baglantilari: Her teleskopik cubukta, sarj adaptdriiniin sarj baglantilarindan birine baglanmasi gereken
bir soket bulunur. Konektori yerine saglamca oturana kadar sokete sikica taktiginizdan emin olun.

Giic kaynadi giris soketi: Sarj islemini baslatmak icin verilen giic kaynaginin konektoriini bu giris
soketine takin.

Sarj LED’i: ilgili sarj LED’i yandigi siirece sarj islemi devam etmektedir. LED séndiigiinde akii tamamen
sarj olmustur.
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BOLUM 5

Montaj

Gepard GPR'I kullanima hazirlamak cok kolaydir. Tim bilesenleri kontrol edip tim parcalarin eksiksiz
oldugundan emin olduktan sonra montaja baslayabilirsiniz.

_-HT' | takmanizi 6neririz. Bunun icin cubuklardan birini Gepard GPR’In
® i on tarafinda (tablet tutucusunun hemen altinda) bulunan
teleskopik cubuk yuvasina itin.

. , ' Her iki anteni takmadan 6nce, once teleskopik cubuklari

Kiciik metal kanca yuvaya oturdugunda bir tik sesi duyulur; bu
sesi duyana kadar cubugu yuvaya sikica itin.

Kiiciik metal kancanin ikinci acikliga dogru baktigindan emin
olun (bkz. sekil A]. Sokme sirasinda teleskopik cubugu serbest
birakmak icin bu kanca, sekil B'de gosterildigi gibi asagi
bastirilmalidir.

Simdi cubuk kablosunun kisa ucunu, kirmizi etiketle
isaretlenmis verici anten baglantisina (verici portu) baglayin.

Kablonun fisini baglantinin Uzerine iterken, baglantinin kiiclik
pimlerinin fisin L seklindeki kanallarina kaydigindan emin olun
(bayonet baglanti).

Kablonun fisi baglantinin Gzerine tamamen itildiginde,
konumunu sabitlemek icin fisi cevirin.
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Yapay zeka ile olusturulmus ceviri

Simdi ayni islemi ikinci teleskopik cubuk icin de tekrarlayin.

Once ikinci cubugu Gepard GPR'in arka tarafinda bulunan
teleskopik cubuk yuvasina itin.

Ardindan ikinci cubugun kablosunun kisa ucunu, gimis renkli
etiketle isaretlenmis alici anten baglantisina (alici portu)
baglayin.

Bu islemin sonunda her iki kablo da Gepard GPR'in baglanti
paneline baglanmis olur.

Simdi antenleri teleskopik cubuklara takmaya devam
edebilirsiniz.

Cubuklarin alt kisminda antenleri tutmaya yarayan kicik bir
centik bulunur.

Verici portuna baglanmis olan ilk cubugun centigini, verici
antenin (kirmizi isaretli) civatasinin tizerine itin. Ardindan tutusu
sikilastirmak icin eksantrik kelepceyi (civatanin yanindaki kisa
kol) kapatin.



Yapay zeka ile olusturulmus ceviri

Simdi verici portuna baglanmis olan kablonun uzun ucunu verici
antenin baglantisina takin.

Alici anten de verici antende oldugu gibi ayni sekilde takilir.

Once teleskopik cubugun alt kismindaki centigi civatanin iizerine
yerlestirin ve tutusu sikilastirmak icin eksantrik kelepceyi
(civatanin yanindaki kisa kol) kapatin.

Ardindan kablonun fisini alici antenin (gims isaretli)
baglantisina takin.

Gepard GPR'1 kullanmadan once teleskopik cubuklari boyunuza
gore ayarlayabilirsiniz. Bunun icin kilitleri gevseterek acin,
istediginiz uzunlugu ayarlayin ve kilitleri tekrar sikin.
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Simdi Android tabletinizi Gepard GPR'in tablet tutucusuna
yerlestirin.

Tablet tutucusunun miknatislarinin tabletinizin arkasindaki
metal plakalarla eslestiginden emin olun.

Kontrol Unitesini ve tableti USB-C kablosuyla birbirine baglayin.

Gepard GPR kontrol Ginitesini acin ve ilk dlciminizi baslatin.



BOLUM 6

Saha uygulamasi

Gepard GPR, ilk tasarimindan itibaren kolay ve basit kullanim icin tasarlanmistir; boylece linite kapsamli bir
egitime gerek kalmadan kullanilabilir.

Gepard GPR'in kullaniminda dikkate alinmasi gereken birkac faktor vardir. Unitenin kullanimi basittir ve
asagidaki kurallara uyulmasi iyi ve tutarli veriler saglar:

1. Bir dlcim sirasinda verici anteni ve alici anteni zeminden ayni ylkseklikte tutmak onemlidir.

2. Olclim sirasinda yiiksekligi degistirmeyin. Mesafe genellikle zemine miimkiin oldugunca yakin olmalidir;
ancak engeller varsa daha biiylk bir mesafe kullanmaniz ve bunu taramanin tamami boyunca korumaniz
gerekir.

3. GPR'I soldan saga sallamayin. Uniteyi sabit ve taramak istediginiz yonde tutun.

4. GPR'1 sabit bir hizla hareket ettirin; GPS koordinatlariyla tarama yapabilse de Uniteyi ayni hizla hareket
ettirmek hedefinizi daha kolay bulmaniza yardimci olur.

5. Supheli bir hedef tespit edilirse taramayi tekrarlayin. Her tespit cihazinda oldugu gibi, tespit edilen
nesnenin tekrar taranmasi dogrulugunuzu artirir.

En biiyiik zorlugunuz zemin olacaktir. Unite nesneleri yaklasik 40 metre derinlige kadar tespit edebilse de, cok
sayida farkli toprak turd ve kombinasyonu nedeniyle bazi yerlerde maksimum derinligin dnemli olclide daha
az olacagini goz oniinde bulundurun.

Android tabletteki yazilim basitlestirilmistir ve bir dlciime baslamadan once yalnizca birkac adim gerektirir.
Bir 6lcimiin nasil baslatilacagini sayfa 25'ten itibaren bolim 7 “Yazilim”da ayrintili olarak acikliyoruz.

Olciim yapmak oldukca basittir. Her taramanin baslangic ve bitis konumunu bilmek ve tarama hatlarini diiz
tutmak, ylizey alti hedeflerin yerini belirlemeye yardimci olur. Gepard GPR’inizda GPS'i etkinlestirmek konum
belirlemeye ve izlenen yolu yeniden takip etmeye yardimci olur. GPS veri géndermez, yalnizca veri alir ve
diinyanin cogu yerinde kullanilabilir.

Olciilen alan hakkinda not almak cok 6nemlidir. Notlar dogrudan dosyaya yazilabilir (bkz. sayfa 43'teki bolim
7.4.5 "Proje basligini ve notlari degistirme”).
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Sekil 6.1: Taramaya baslamadan énce Gepard GPR'in tutulusu

6.1 Saha olciimii yapma
Olciimiiniizii tablet uygulamasiyla yapilandirirken iki farkli tarama modu arasinda secim yapabilirsiniz:

e 2D tarama: Bu tarama modu, tarama alaniniz Gizerinde yalnizca tek bir diiz hat taramak icin kullanilir. Bu
nedenle alaninizi boru hatlari veya tiineller gibi olasi anomaliler acisindan on kontrol icin cok kullanislidir.
Yeraltindaki nesne yatay boyutta cok biylkse, Uzerinden yalnizca bir kez gecerek bir anomali gorirsiiniz.

3D tarama: 3D tarama modunu kullanirken tek bir hattan fazlasini taramaniz gerekir. ilk diiz hatt
taradiktan sonra bir sonraki hatti taramak icin sola gecersiniz. Tim tarama alaninin verilerini toplamak
icin bu islemi birkac kez tekrarlayin. Bu sayede tek bir dlcimde birden fazla yeralti nesnesini
belirleyebilirsiniz.

Yazilim uygulamanizi ayarladiktan sonra ilk tarama hattinizin baslangic noktasina gidin ve antenlerin Sekil
6.1'de gosterildigi gibi ylizeye ayni mesafede oldugundan emin olun.

Olciimiin hazirlanmasi ve tarama hatlarinin nasil baslatilip durdurulacagi hakkinda daha fazla bilgiyi sayfa
28'den itibaren bolim 7.3 “New Scan”da bulabilirsiniz.
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6.2 Genel tarama prosediirii

Genel olarak her 3D tarama, tarama alaninizin sag alt kdsesinden baslar. Bu noktadan baslayarak tarama
yolunu yol yol ylrimelisiniz; her sonraki yol bir dncekinin sol tarafinda bulunur. Bu hatlar boyunca yiirirken
olcim degerleri kaydedilir ve ayni anda Gepard GPR yaziliminda gorintiilenir.

Sekil 6.2, olasi 4 baslangic konumunu ve bunlara karsilik gelen ilk tarama yolunu gosterir. Arazinizin yapisina
bagli olarak olciminiz icin en uygun baslangic noktasini kendiniz belirleyebilirsiniz.
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Sekil 6.2: Bir tarama alaninin baslangic konumu

Tarama yollari “Zig-Zag” veya “Paralel” gecisler olarak adlandirilabilir. Ayrica bir tarama yolu sirasinda
kaydedilen darbe (6lciim noktasi) sayisi, tarama alaninizin boyutuna (tarama yolunun uzunluguna) bagli olarak
ayri ayri ayarlanabilir.

6.2.1 Tarama modu
Gepard GPR ile bir alani taramak icin iki genel teknik vardir:

e Zig-Zag: Yan yana iki tarama yolunun baslangic konumu, élciilen alanin karsi taraflarindadir. Hem tarama
yolunda hem de donis yolunda veri kaydedersiniz.

« Paralel: iki tarama yolunun baslangic konumu her zaman élciilen alanin ayni tarafindadir. Yalnizca tek
yonde veri kaydedersiniz; bir sonraki tarama yolunun baslangic konumuna veri kaydetmeden geri
donmeniz gerekir.
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Sekil 6.3 her iki teknigi sematik olarak gosterir:
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Sekil 6.3: Bir alani 6lcmek icin tarama modlari

Taramayi “Paralel” modda yaparken, 6lcim alaninizin sag alt késesinden (nokta @) baslayarak alanin sag st
kdsesine dogru bir tarama yolu yiiriiyiip kaydedersiniz. ilk hatti kaydettikten sonra baslangic noktasina geri
dénmeli ve ikinci tarama yolunu baslatmak icin ilk tarama hattinin soluna gecmelisiniz (nokta @). Bu sekilde,
tarama alaninizin sol tarafina ulasana kadar diger tum yollar taranir.

Taramayi “Zig-Zag” modda yaparken de 6lciim alaninizin sag alt tarafindan (nokta @) baslayarak 6l¢im
alaninin sag st kdsesine dogru bir tarama yolu ylriytp kaydedersiniz. Paralel dlcimden farkli olarak, ikinci
tarama yolunda geri ylrirken de veri kaydetmeye devam edersiniz. Yani ikinci tarama yolunun baslangic
noktasina (nokta @) gider ve ters yonde tararsiniz. Bu sekilde, 6lctim alaninizin sol tarafina ulasana kadar
diger tim yollar “Zig-Zag” tarama modunda taranir.

Tarama yollari arasindaki mesafe bir 6lcim sirasinda sabit olmalidir, ancak dlciim alanindan ol¢iim alanina
degisebilir. Cogunlukla kiicik hedefler ariyorsaniz hatlar arasinda da daha kiclik bir mesafe secmelisiniz.
Temel kural sudur: Yollar arasindaki mesafe ne kadar kiiciikse taramalariniz o kadar hassas olur. ilk
taramalarinizi yaparken olasi hedefleri bulmak icin hatlar birbirine cok yakin olmamalidir.

6.2.2 Tarama yolu basina darbe sayisinin ayarlanmasi

Tarama hatti basina 6lciim noktasi sayisi, ilk tarama yolunuzun sonunda belirlenir. ilk tarama yolunun sonuna
ulastiginizda, Gepard GPR'inizin tetik digmesine basarak ilk tarama yolunun 6lciimind kendiniz durdurmaniz
gerekir. Bu fiili 6lciim noktasi sayisi, bu élciimiin diger tiim tarama yollari icin kullanilir. ikinci tarama
yolundan itibaren cihaz, belirlenen darbe sayisina ulasildiinda otomatik olarak durur.

Darbe sayisi yiriime hizinizdan etkilenebilir. Ne kadar yavas yiiriirseniz tarama yolu basina o kadar cok darbe
kaydedilir. Dikkate alinmasi gereken farkli hususlar vardir. Bunlardan bazilar:

e Olcllen alanin uzunlugu ve

e aradiginiz nesnelerin boyutu.
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Kiclk nesneler ariyorsaniz yavaslamalisiniz; biyiik nesneler icin yirime hizinizi artirabilirsiniz.

Sekil 6.4, tarama yolu basina darbe sayisinin bazi nesneler lizerindeki etkilerini gdsterir.

bleb b4 L el LB

Sekil 6.4: Darbe sayisinin ve aralarindaki mesafenin degistirilmesinin etkileri

Farkli darbe sayilariyla daha fazla 6lciim kaydetmekten cekinmeyin. Ornedin ikinci, ayrintili bir hassas
olclim yapmadan dnce genis bir alani tarayabilirsiniz. Ozellikle biiyiik nesneler ararken bu sekilde
ilerleyebilirsiniz. Bu yontemle genis bir alani cok hizli 6lcebilir ve ardindan siipheli hedefleri belirlemek icin
yeni taramalar yapabilirsiniz.

Tarama yaparken yalnizca kac darbe kullanildigini not etmek degil, taradiginiz seyin net bir gorintisini elde
etmek de 6nemlidir; bu nedenle hiziniza dikkat etmeniz cok onemlidir. Her tarama hatti bir dnceki hatla ayni
hizda 6lctilmelidir.
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Sekil 8.5: Tarama sirasinda farkl yiiriime hizlari

Tarama yollarinda farkli yirime hizlari kullanmak tarama yolunda kaymalara neden olur. Bunun sonucunda
bir hedef birkac kiiclik parcaya boliinebilir veya atlandi§i icin tamamen kaybolabilir. Veriler daha sonra analiz
edildiginde hiz hatalari bir hedefi tamamen taninmaz hale getirebilir ve hedef g6z ardi edilebilir.

Genel olarak su kural gecerlidir: Taramalari, baslangic ve bitis hatlarini gorebileceginiz ve hizinizi ve
mesafeleri makul tutmak icin alani rahatca gecebileceginiz pratik boyutlarda tutun.

6.3 Saha uygulamasi icin 6zel oneriler

Tarama yaparken dikkat etmeniz gereken bazi hususlar vardir. Prensip olarak bir tarama, izlenen yol kadar
iyidir. Tarama sirasinda yapilan hatalar nihai grafik gosterimde de hata olarak gorindr. Bu da hayal kirikligina
ve zaman kaybina neden olur.
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Sahada bir olcime baslamadan 6nce ne aradiginizi ve secilen alanin uygun olup olmadigini disinmelisiniz.
Plansiz 6lcim genellikle kabul edilemez sonuclar verir. Lutfen asagidaki onerileri dikkate alin:

e Ne ariyorsunuz (mezarlar, tineller, boru hatlari, gémuli nesneler, ...)? Bu soru, taramanin nasil
yapilacagini dogrudan etkiler. Biytik hedefler ariyorsaniz, tek tek dlciim noktalari ve tarama yollari
arasindaki mesafe kicik hedefler aradiginiz duruma gore daha biylk olabilir.

e Arama yaptiginiz alan hakkinda bilgi edinin. Burada arama yapmak mantikli mi? Tahmininizi dogrulayan
tarihsel kaynaklar var mi? Bu alanda ne tur bir toprak var? Veri kaydi icin kosullar iyi mi? Bu yerde arama
yapmaya izin var mi (6r. 6zel milk)?

e Bilinmeyen bir alandaki ilk lciminiz, temsili dederler elde etmek icin yeterince blyik olmalidir. Sonraki
tim kontrol olclimleri ayri ayri ayarlanmalidir.

e Aradiginiz nesnenin sekli ve boyutlari nelerdir? Uzun bir boru ariyorsaniz, taramanizda onu daha iyi
“gormek” icin nesneye dik olarak 6lctim yapmalisiniz.

e Derinlik dlcimlerinde daha iyi degerler elde etmek icin nesne grafigin ortasinda olmali, yani normal
referans degerlerle (normal zemin) cevrelenmelidir. Nesne grafigin kenarindaysa ve tamamen
gorinmuyorsa tahmini derinlik olcimu mimkin degildir, boyut ve sekil 6lcimi de sinirlidir. Bu durumda
anomalinin grafik icinde en uygun konumda olmasi icin taramayi tekrarlayin ve tarama alaninizin
konumunu degistirin.

e Sonuclarinizdan daha emin olmak icin en az iki kontrol taramasi yapmalisiniz.
6.3.1 Antenlerin yonlendirilmesi

Bir dlciim sirasinda antenlerin zemine olan mesafesi her zaman ayni olmalidir. Genel olarak miimkiinse
zemin ylizeyinden yaklasik 10 cm (0,4 in¢] yiikseklik neriyoruz.

Taslarin, tahtalarin veya daha yiiksek otlarin Uzerinden gececekseniz, taramaya en bastan antenleri daha
yiksekte tutarak baslayin. Bu gibi durumlarda taramaya antenler 30 cm (1 ft) ylikseklikteyken baslamaniz
ve taramanin tamami boyunca bu seviyeyi korumaniz gerekebilir. Yiksekligin korunmasi onemlidir; bu,
bircok hatayi ortadan kaldirir. Kural olarak tarama sirasinda ylksekligi degistirmeyin, aksi takdirde gereksiz
hatalar olusabilir.

6.3.2 Paralel mi, Zig-Zag mi1?

Gepard GPR'in deneyimli kullanicilari icin her iki tarama modu da uygundur. Deneyimlere gore en iyi grafikler
“Paralel” modda elde edilmistir; clinki her seferinde ayni noktadan baslar ve ayni yonde ilerlersiniz. Ayrica
ylrime hizinizi kontrol etmek de daha kolaydir.
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Ozellikle dag yamaclari, yokuslar veya diger egimli araziler gibi engebeli bélgelerde paralel mod tercih edilir.
Hiz s6z konusu oldugunda deneyimli kullanici, alanda daha fazla arastirmaya deger anomaliler olup
olmadigini belirlemek icin itk taramada cogu zaman Zig-Zag modunu kullanir.
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BOLUM 7

Yazilim

Gepard GPR yazilimini baslattiktan sonra Sekil 7.1°de gosterilen ana menuyu gorirsiniz.

a0

Sekil 7.1: Ana mendi

Ana mentide asagidaki secenekler arasindan secim yapabilirsiniz:

New Scan: 2D veya 3D yeni bir 6lciim olusturmak istiyorsaniz bu secenegi secin.

View scan: Daha once kaydedilmis olcimleri ayrintili degerlendirme icin acmak lzere bu secenegi
kullanin.

Activation: Gepard GPR uygulamasini itk kez kullanmadan once etkinlestirmeniz gerekir. Etkinlestirme
islemi bu secenegin secilmesiyle baslar.

Information: Gelismis destek icin Ureticiyle iletisime gecmeniz gerekiyorsa bu secenegi kullanabilirsiniz.

7.1 Android uygulamasinin kurulumu

Gepard GPR’In komple paketini satin aldiysaniz tablet pakete dahildir ve etkinlestirilmis bir yazilim
uygulamasiyla birlikte gelir. Bu durumda bolim 7.1 ve alt boliimlerini atlayip sayfa 26'deki bolim 7.3 “New

Scan” ile okumaya devam edebilirsiniz!
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Gepard GPR'inizla birlikte onceden yapilandirilmis bir tablet satin almadiysaniz sunlari yapmaniz gerekir:
1. yaziim uygulamasini tabletinize kurun,

2. uygulamayi etkinlestirin,

3. tableti Gepard GPR kontrol Unitesine baglayin.

7.1.1 Uygulamayi indirme ve kurma

Uygulamayi itk kez kurmak veya fabrika ayarlarina sifirladiktan sonra yeniden kurmak istiyorsaniz, uygulamayi
once “Google Play”den indirmeniz gerekir.

Gepard GPR uygulamasini kurmak icin kullandiginiz tablette “Play Store” uygulamasini bulun ve acin. Heniiz
bir Google hesabiniz yoksa Gepard GPR uygulamasini indirebilmek icin bir hesap olusturmaniz gerekir.
Uygulamayi indirmek ve kurmak icin tabletinizdeki talimatlari izlemeniz yeterlidir.

7.1.2 Uygulamayi etkinlestirme

Kurulumdan sonra yazilim uygulamasini etkinlestirmeniz gerekir. Bu etkinlestirme islemi hakkinda ayrintili
bilgiyi sayfa 26’daki bolim 7.2 “Etkinlestirme”de bulabilirsiniz. Herhangi bir sorun olmasi durumunda ek
yardim icin yerel bayinizle iletisime gecin!

7.1.3 Kontrol iinitesini tablete baglama

Gepard GPR ile dlctim yapabilmek icin kontrol linitesi ve Android tablet, birlikte verilen USB-C kablosuyla
baglanmalidir. Litfen bu amacla verilen kisa kabloyu kullanin. Cok uzun kablolar ol¢lim verilerini olumsuz
etkileyen parazitlere neden olabilir.

USB-C kablosunu taktiginizda baglanti otomatik olarak kurulur. Artik tabletinizde Gepard GPR uygulamasini
acabilir ve kontrol Unitenizi bu uygulamayla kumanda edebilirsiniz.

7.2 Etkinlestirme

Gepard GPR uygulamasini ilk kez calistirdiktan sonra tim islevleri kullanabilmek icin etkinlestirme
islemini tamamlamaniz gerekir. Etkinlestirme islemini baslatmak icin ana meniiden “Activation” secenegini
secmeniz yeterlidir.

Gepard GPR'inizi onceden yapilandirilmis bir Android tabletle birlikte aldiysaniz uygulamaniz zaten
etkinlestirilmis olmalidir.
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YAZILIM

Yeniden etkinlestirme icin yazilim kodunu, satin alma sirasinda cihazinizla birlikte verilen belgelerde
bulabilirsiniz. Bu kodu giivenli bir yerde saklayin.

Gepard GPR uygulamanizi etkinlestirmenin iki farkli yolu vardir:
* QR kodu ile etkinlestirme: Uygulamanizi etkinlestirmek icin tabletinizle bir QR kodu taramaniz yeterlidir.
e Manuel etkinlestirme: Seri numarasi ve etkinlestirme kodu gibi bilgileri elle girin.

7.2.1 QR kodu ile etkinlestirme

Uygulamanizi etkinlestirmenin bir yolu, birlikte verilen QR kodunu kullanmaktir. “Use QR code” secenegini
sectikten sonra Android cihazinizin kamerasini QR koduna dogrultmaniz gerekir.
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Sekil 7.4: Uygulamayi etkinlestirmek icin QR kodunu tarama

Kod uygulamaniz tarafindan dogru sekilde taninirsa etkinlestirme basarili olur ve Gepard GPR’inizi
kullanabilirsiniz. Daha sonra bu uygulamayla farkli bir Gepard GPR kullanirsaniz etkinlestirmenizi buna gore

degistirmeniz ve etkinlestirme islemini tekrarlamaniz gerekir.

7.2.2 Manuel etkinlestirme

Uygulamanizi etkinlestirmenin ikinci yolu, gerekli tim bilgileri elle girmektir. Tum etkinlestirme bilgilerini bu
kilavuzun basili ntishasina ekli olarak bulabilirsiniz. Bu bilgileri ileride kullanmak tzere saklayin.

Once Sekil 7.5'te gosterildigi gibi Gnitenin seri numarasini girin. Seri numaranizi kullanim kilavuzunuzun
onundeki notta ve cihazin kendisinde bulabilirsiniz.
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Sekil 7.5: Etkinlestirme - Seri numarasinin girilmesi

Dogru seri numarasini girdikten sonra devam etmek icin = digmesine tiklayin.

Bir sonraki adimda Sekil 7.6'da gdsterildigi gibi etkinlestirme kodunu girmeniz istenir. Bu bilgi kilavuzunuzun
oniindeki kiiclik brosiirde de basilidir. Etkinlestirme kodunu girdikten sonra tekrar =% digmesine dokunun.
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Sekil 7.6: Etkinlestirme - Etkinlestirme kodunun girilmesi

Bu islem tamamlandiktan ve tim bilgiler gecerli olduktan sonra yazilim uygulamaniz kullanima hazirdir.

7.3 New Scan

Gepard GPR'inizin acik oldugundan ve tableti birlikte verilen USB-C kablosuyla kontrol Unitesine
bagladiginizdan emin olun. Bu durumda ol¢climinizi ayarlamaya baslayabilirsiniz.

7.3.1 GPR dlciimuniin ayarlanmasi

Ana meniiden “New Scan” calisma modunu sectikten sonra uygulamanizi 6zel gérevinize gére ayarlamak icin
birkac adimi izlemeniz gerekir.

7.3.1.1 Baglanti kurma

Sekil 7.7°deki ilk ekranda uygulama Gepard GPR’iniza baglanir. Ayni zamanda gecerli bir yazilim
etkinlestirmesi olup olmadigini kontrol eder.
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Sekil 7.7: New Scan - Baglanti kurma
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Antenler herhangi bir sorun gosteriyorsa tim baglantilari ve kablolari kontrol edin. Baglanti basariyla kurulur
kurulmaz 2. adima gecmek icin = digmesine basin.

7.3.1.2 Genel ayarlar

Sekil 7.8’de gosterilen ikinci adimda, tarama isleminizi iyilestiren veya kolaylastiran genel
ayarlari yapabilirsiniz.
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Sekil 7.8: New Scan - Genel ayarlar
Asagidaki ayarlari yapabilirsiniz:

* GPS: GPS koordinatlarinin asil tarama verileriyle birlikte kaydedilmesini etkinlestirebilir veya devre disi
birakabilirsiniz. GPS etkinlestirildikten sonra cihaz mevcut GPS verilerinin kalitesini belirler. Bu kisa bir
sire alabilir. Kararli bir sinyal alindiginda anahtarin durumu otomatik olarak yesile doner.

o Kulaklik: Kablosuz kulakliklarla kullanim icin dahili Bluetooth modillini etkinlestirebilir veya devre disi
birakabilirsiniz. Bu secenegi etkinlestirdikten sonra kulakliginizin Bluetooth eslestirme islemini
baslatmalisiniz. Gepard GPR ve Bluetooth kulakliginiz eslesir eslesmez anahtarin durumu otomatik olarak
yesile doner.

e Hoparlor: Dahili hoparlori etkinlestirebilir veya devre disi birakabilirsiniz. Cihazi kulaklik olmadan
kullanirken olciim sirasinda ses cikisini duymak icin dahili hoparlori etkinlestirebilirsiniz.
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* Renk semasi: Olciim sirasinda tarama verilerinin gorsel gésterimi icin hangi renk semasini kullanmak

istediginize karar verebilirsiniz. Bu renk semasi, olcim sonuclarinizi analiz ederken daha sonra
degistirilebilir.

Tim ayarlari kisisel tercihlerinize gore degistirdikten sonra 3. adima gecmek icin =
diigmesine basabilirsiniz.

7.3.1.3 Proje basligi ve aciklamasi

Bir sonraki adimda, daha sonra kaydedilmis tim dosyalarin listesinde olcimiinizi bulmak icin kullanilacak

bir proje basligi girmeniz gerekir (bkz. sayfa 35'teki bolim 7.4 “View scan”). Aciklama alanina ek notlar da
ekleyebilirsiniz (or. 6lcim yeri, cevre kosullari vb.).

Proect e 7
[ ———

Sekil 7.9: New Scan - Proje basligi ve aciklamasi

Her girisin degerini # digmesine basarak degistirebilirsiniz. Tim bu bilgiler, sayfa 43'teki bélim 7.4.5
“Proje basligini ve notlari degistirme”de aciklandigi gibi daha sonra da degistirilebilir.
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Tim bilgileri girdikten sonra 4. adima gecmek icin =& digmesine basabilirsiniz.
7.3.1.4 Tarama tiriiniin secilmesi

Bir sonraki adimda bir 2D 6lcim (esas olarak tek bir tarama hatti) mi yoksa bir 3D élcim (yan yana birkac
tarama hatti) mi yapacaginiza karar vermeniz gerekir.

tpee 3D

Sekil 7.10: New Scan - Tarama tiriiniin secilmesi

Iki seceneginiz vardir:

e 2D: 2D tarama yalnizca tek bir hatti taramak icin kullanilir. Yeralti nesnelerinin yansimalarini basit 2D
grafiklerde gorirsunuz.

e 3D: 3D tarama, yeralti nesnelerinin gercek bir 3D goriintisini elde etmek icin cok sayida paralel hatti
taramak icin kullanilir. Olciimii tamamladiktan sonra 2D ve 3D gériiniim arasinda da gecis yapabilirsiniz.

2D'yi secerseniz, yalnizca 3D olcimler icin gecerli olan bir sonraki adim otomatik olarak atlanir.
7.3.1.5 Tarama modunun secilmesi

Bu adim yalnizca bir 3D 6lcim yapmayi sectiyseniz uygulanir.
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Sekil 7.11: New Scan - Tarama modunun secilmesi

Tarama tiird olarak 3D’yi sectiyseniz, simdi hangi tarama modunda calismak istediginize karar

vermeniz gerekir:

e Paralel: Paralel modda birkac tarama hatti ylrirsiniz ancak her zaman tarama alaninizin ayni tarafindan

baslarsiniz.

e Zig-Zag: Zig-Zag modunda da birkac tarama hatti ylrirsiniiz; ancak bu kez her sonraki hat, tarama

alaninin bir 6nceki hattin bittigi tarafindan baslar.

Tercih ettiginiz tarama modunu sectikten sonra 6. adima gecmek icin =% digmesine basabilirsiniz.

7.3.1.6 Maksimum derinlik ve toprak tiirii

Sekil 7.12'de gosterilen bir sonraki adimda tarama alaninin kendisiyle ilgili bazi ayarlari yaparsiniz.
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Sekil 7.12: New Scan - Maksimum derinlik ve toprak tirii
Asagidaki ayarlari yapmaniz gerekir:

e Toprak tiirii: Dogru toprak tirinin secilmesi, Gepard GPR’in derinlik olcimiiniin gercege cok yakin
olmasini saglar. Kelimenin tam anlamiyla milyonlarca farkli toprak kombinasyonu oldugundan tam olarak
dogru olani bulmak her zaman mimkin olmayacaktir. Farkli toprak tirlerinin farkli sonimleme faktorleri
vardir. Topragin manyetik gecirgenligi (ayrintili tablo sayfa 46'daki sekil 8.1'de], elektrik sinyallerinin farkli
ortamlarda ilerleyebilme yetenegidir. Jeolojik acidan bu, radar dalgasinin yerin icinde ilerleyip bir yanki ile
geri donmesini saglar. Bir alandaki dogru toprak tiiriini belirlemenin en iyi yollarindan biri, bilinen
derinlikte gomulu bilinen bir nesnenin tzerinde dlcim yapmaktir. Taramayi yapin ve ardindan toprak
turind nesnenin derinligiyle karsilastirin. Bu, alan icin en uygun topragi belirlemenin hizli ve kolay bir
yontemidir.

 Derinlik: Belirtilen derinlik, Gepard GPR’in (secilen toprak tiiriine gore) yeraltinda 6l¢ciim yaptigi
maksimum derinliktir. Derinlik ne kadar kiciikse ylizeye yakin nesnelerin cozinirligu o kadar iyi olur.
Daha buytk derinliklerde cozunurlik azalir. Dogru toprak turidnin onceden secilmis olmasi sarttir.

Secilen tarama moduna gére dlciimiiniizii =#* diigmesine basarak gerceklestirebilirsiniz.
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7.3.2 GPR dlciimiiniin yapilmasi

Sayfa 28'deki bolim 7.3.1 “GPR 6lctimiinin ayarlanmasi”ndaki tiim ayar adimlari basariyla tamamlandiktan
sonra aslil 6lcimiinlze baslayabilirsiniz. Proseddr, secilen tarama tirtine gore farklilik gosterir. Sonraki iki alt
bolim 2D ve 3D dlcimleri daha ayrintili aciklar.

7.3.2.1 2D dlciim

Basit bir 2D tarama icin yalnizca tek ama diz bir hat yiirimeniz gerekir. Cihazinizi 6lcime hazirladiktan sonra
Sekil 7.13'teki ekrani gorirsiiniz.
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Sekil 7.13: 2D élctime hazir

Simdi baslangi¢ noktaniza gidin; antenler zeminden 10 cm (0,33 ft) yukarida olmalidir. Gepard GPR'inizin tetik
digmesine basin. Ardindan tarama hattinizin bitis noktasina kadar yavas ve kesintisiz ylirimeye devam edin.
Bitis noktasina ulasir ulasmaz taramayi durdurmak icin digmeye tekrar basin.

Bu islem sirasinda verilerin Sekil 7.14'te gosterildigi gibi tabletinizin ekraninda belirdigini gormelisiniz.

g

Sekil 7.14: 2D 6lcim sirasinda gelen tarama verileri

Olciimii tekrar tekrar baslatip durdurarak tarama verilerinizi genisletebilirsiniz. Bunun icin Gepard GPR'inizin
tetik digmesine basmaniz yeterlidir.
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Tiim verilerinizi kaydettiyseniz 6lciimii tamamlamak icin tabletinizin ekranindaki 3 digmesine basin. Simdi
taramanizi kaydetmek ....-'" mi yoksa silmek :I-I: mi istediginize karar vermeniz gerekir (bkz. sayfa 34'teki
sekil 7.17).

7.3.2.2 3D 6lciim

Bir 3D tarama icin tarama alaninizin sag tarafindan baslayarak birden fazla diiz hat ylirimeniz gerekir.

Her ek tarama hatti bir dncekinin solunda yapilir. Cihazinizi 6lcime hazirladiktan sonra Sekil 7.15°teki
ekrani gorirsunuz.

il

Faean chep TpQer DT oof £ue redie o K187 B et Bian G
Prenz e irigges bufon sgen ic finmh 5 scan ine

X

Sekil 7.15: 3D élctime hazir

Baslangic noktaniza gidin; antenler zeminden 10 cm (0,33 ft) yukarida olmalidir. Gepard GPR'inizin tetik
digmesine basin. Ardindan tarama hattinizin bitis noktasina kadar yavas ve kesintisiz ylirimeye devam edin.
Hatlari yiiriirken tarama verileri Sekil 7.16’da gosterildigi gibi tablette gérsellestirilir. ilk tarama hattinin bitis
noktasina ulasir ulasmaz kaydi durdurmak icin tetik digmesine tekrar basin. Tarama noktasi sayisi artik

kaydedilmistir ve sonraki tim tarama hatlari icin kullanilacaktir. Boylece sonraki tarama hatlarinin sonunda
artik tetik digmesine basmaniz gerekmez.
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Sekil 7.16: 3D 6lciim sirasinda gelen tarama verileri

Tarama modu seciminize bagli olarak, ilk hatti taradiktan sonra asagidaki islemlerden biri gereklidir:

Tarama modu = Paralel Tarama modu = Zig-Zag

Onceki tarama hattinin baslangic noktasina geri déniin ~ Yaklasik 50 cm sola gecin ve 180° doniin (yarim tur).

ve yaklasik 50 cm sola gecin. Simdi yeni tarama hattinin ~ Simdi yeni tarama hattinin 6lcimni baslatmak icin

olcimund baslatmak icin tetik digmesine tekrar basin.  tetik digmesine tekrar basin. Bu kez cihaz tarama

Bu kez cihaz tarama hattinin sonunda otomatik olarak hattinin sonunda otomatik olarak durur. Bir sonraki

durur. hatti taramadan 6nce 180° doniin (yarim tur) ve
yaklasik 50 cm sola gecin.

Taramanizin tamamini tamamlamak icin 6nceki islemi gerektigi kadar hat icin tekrarlayin. Tim verilerinizi
kaydettiyseniz 6lcimu tamamlamak icin tabletinizin ekranindaki :H: digmesine basin. Simdi taramanizi

kaydetmek \.-"" mi yoksa silmek }I: mi istediginize karar vermeniz gerekir. Verilerinizi kaydedecekseniz Sekil
7.17"deki ekran gorinur.
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Sekil 7.17: Alan boyutlarinin uygulanmasi

Simdi tarama alaninizin uzunlugunu ve genisligini girmeniz gerekir. Bu, tarama verilerinizi analiz ederken
dogru mesafe dlcimleri elde etmek icin 6nemlidir. Alan boyutlarinin nasil ayarlanacagini 6grenmek icin sayfa
43'teki bolim 7.4.6 “Alan boyutlarini ayarlama’yi okuyun.

7.4 View scan

Birkac olcim yaptiktan sonra taramalarinizi acabilir, gorintileyebilir ve daha ayrintili analiz edebilirsiniz.
Bunun icin ana meniiden “View scan” secenegini secin. Simdi Sekil 7.18'de gosterildigi gibi mevcut dlctiimlerin
bir listesini gorebilirsiniz.

Taolbas

Thimibnail Click seraitine
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Sekil 7.18: View scan - Olciim listesi

Dosya girislerinden birine (“tiklanabilir alan” icinde) dokunmak dl¢ciimi dogrudan acar. Ara¢ cubugunda ve
dogrudan ekranda asagidaki anlamlara sahip bazi ek digmeler bulunur:

Ana sayfa
Ana meniye donmek icin bu digmeye dokunun.
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Tarama dosyalari (*.nx)
Bu digmeye basiliysa liste tim olcimleri gosterir. Parantez icindeki sayi, mevcut dosyalarin toplam
sayisini belirtir.

‘ﬂr Yalnizca favorileri goster
Favori olarak isaretlenmis tim dosyalari goriintilemek icin bu diigmeye basin.

™ V¥ siralama diizeni
Listedeki dosyalarin siralama diizenini degistirmek icin bu digmelerden birine basin.

n Yeni harita dosyasi olustur
Bir veya daha fazla Map onay kutusunu isaretlediyseniz, tim GPS koordinatlarini ve tarama alanlarini
iceren yeni bir Google Map dosyasi olusturmak icin bu diigmeyi kullanabilirsiniz.

Harita dosyalari (*.kmz)
Bu diigmeye basiliysa liste tim harita dosyalarini (bir veya daha fazla 6lcimden olusan bir koleksiyon)

gosterir. Parantez icindeki sayl, mevcut dosyalarin toplam sayisini belirtir.

Sil
iLlgili dosyayi silmek icin bu diigmeyi kullanin. Silme islemini onayladiktan sonra dlciim silinir ve geri

getirilemez.

Olciimiin yapildigi tarama moduna gore secilen dosya 2D veya 3D goriiniimde acilir. Her 3D dosya daha sonra
uygun 2D gosterimine gecirilebilir; buna karsilik bir 2D tarama hicbir sekilde 3D gosterimde goruntilenemez.

]
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Sekil 7.19: Bir ¢lcimiin 2D ve 3D gésterimi
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Sekil 7.19'daki her ekranin Ust kisminda, asagidaki tabloda aciklanan bazi 6zel digmeler iceren bir arac
cubugu bulunur.

Ana sayfa 2D, 3D
Ana mentiye donmek icin bu digmeye dokunun.

203 2D/3D gegisi 2D, 3D
Bu diigme yalnizca 6lciim 3D olarak yapildiysa calisir ve 2D ile 3D gosterim arasinda kolayca

gecis yapilmasini saglar.

130 Filtrelemeyi ac/kapat 2D
Bu diigmeye basiliysa mevcut filtre yapilandirmasi élcim verilerine uygulanir (bkz. sayfa
41'deki bolim 7.4.4 “Filtre uygulama”).

9 isaret yerlestir 2D
Arti imlecini taramanizdaki belirli bir hedefin tzerine yerlestirdikten sonra tam bu konuma
renkli bir isaret koymak icin bu digmeye basabilirsiniz. Boylece birkac ilgi noktasini (POI)
isaretleyebilirsiniz.

@\ Yeniden boyutlandir 2D
Olciimiin 2D gosterimini yeniden boyutlandirmak icin bu digmeye basin. Digmeye bastiktan
sonra arac cubugunun altinda, buna gore yakinlastirip uzaklastirmak icin kullanilabilecek bir
kaydirma cubugu gorundr.

$ 3D arti imleci 3D

3D arti imlecini etkinlestirmek veya devre disi birakmak icin bu diigmeye basin.
Etkinlestirildiginde parmaginizi grafik 3D gdsterimdeki (bkz. sayfa 39'daki sekil 7.22) tc
eksenden birinin tUzerinde basili tutabilir ve arti imlecini buna gore siiriikleyebilirsiniz.

0 Renk ayari / Kontrast 2D, 3D

Bu digmeye bastiktan sonra mevcut renk semasini ayarlamak icin iki kaydirma cubugu
gorunir. Bunlar secilen renklerin kontrastini artirmak icin kullanilabilir.
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Renk semasi sec 2D, 3D
Mevcut renk semasina dokunmak, baska bircok renk semasi arasindan secim

yapabileceginiz bir iletisim kutusu acar. Farkli renk semalari arasinda gecis yapmak, farkli

kontrast ve parlaklik ayarlari nedeniyle bazen gizli yapilari ortaya cikarabilir. Bu nedenle

onerilen bir renk semasi yoktur; en iyi cozimu her zaman kendiniz bulmaniz gerekir.

0 Esik degeri 3D

Bu digmeye bastiktan sonra grafik gosterimin esik degerini ayarlamak icin kullanilabilecek
bir kaydirma cubugu gorunur. Esik degerini artirarak olasi hedeflerin one cikmasi icin
gereken kadar paraziti giderebilirsiniz.

Toprak tiirii sec 2D, 3D
Mevcut toprak tirt digmesine dokunmak, bircok farkli toprak tiirii arasindan secim

yapabileceginiz bir iletisim kutusu acar. Tarama alaniniza en uygun olani secin. Secilen

toprak tirine bagli olarak olasi nesnelerin hesaplanan derinligi uyarlanir. Bu, grafiklerinizin

gorsel gosterimini degistirmez.

mem= Arac cubugu meniisii 2D, 3D
Bu diigmeye dokunursaniz, bolim 7.4.3 “Arac cubugu meniisii"nde aciklanan ek islevlere
sahip bir acilir menu acilir.

Sekil 7.19'daki ekranlarin alt kisminda tarama hatti, darbe, derinlik ve GPS gibi bilgiler iceren bir durum
cubugu bulunur. Sekil 7.20°de durum cubugu ve bilgileri gosterilmektedir.

Derinlik ayari: Bu deger, taramanin yapildigi secili nifuz derinligini gosterir.

Tarama hatti: Arti imlecinin bulundugu mevcut tarama hattinin numarasidir. Gecerli alan boyutlari girdiyseniz
baslangic noktasina olan ilgili mesafeyi de metre veya feet cinsinden gorirsiiniz.

Tookbar meriu

 Graphical 20
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Sekil 7.20: Gériintiileme ekranlarinin durum cubugu
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Darbe: Arti imlecinin bulundugu mevcut darbenin numarasidir. Gecerli alan boyutlari girdiyseniz baslangic
noktasina olan ilgili mesafeyi de metre veya feet cinsinden gorirsiniz.

Derinlik: Mevcut toprak tiriine gore bu deger hesaplanan derinligi gosterir.

Proje basligi: Burada yeni bir tarama hazirlarken girdiginiz basligi gérebilirsiniz.

Dosya adi: Tarama verilerinin kaydedildigi mevcut dosya adidir.

GPS koordinatlari: Tarama sirasinda GPS etkinse, boylam ve enlem ekranin sag alt kdsesinde gosterilir.
7.4.1 2D goruniim ekrani

2D gorinim ekrani, olcllen tim verileri sag taraftan baslayarak yan yana gosterir. Yani bir 3D olcimi 2D
olarak gorintilerseniz ilk tarama hatti ekranin sag tarafinda yer alir, ardindan ikinci, sonra tctinct hat gelir
ve bu bdyle devam eder.

typel.
Sekil 7.21: 2D gériinim ekrani

Arac cubugu meniisii: Arac cubugu meniisiini acmak icin === diigmesine basin (bkz. sayfa 40'taki bélim
7.4.3 “"Arac cubugu meniisii”).

Derinlik olcegi: Derinlik 6lcegi, 6lciminiziin derinligini (secilen toprak tiirtine gore) gosterir.

Grafik 2D gdsterim: Gorsellestirilmis tarama verilerinin gosterildigi alandir. Bu alana dokunup parmaginizi
hareket ettirirseniz arti imleci olasi bir hedefin lzerine yerlestirilebilir. Boylece tarama hatti, darbe ve derinlik
gibi bilgiler durum cubugunda yeniden hesaplanir.

2D arti imleci: Tespit edilen nesnelerin derinligini ve konumunu okumak icin, arti imlecini dogrudan olasi
nesnenin Gzerine yerlestirmek lzere parmaginizi ana gorintileme alani (grafik 2D gésterim) tizerinde
hareket ettirmeniz yeterlidir. Ardindan derinlik ve konum degerini ekranin durum cubugunda okuyabilirsiniz.

Kaydirma cubugu: Olciimiiniiziin gérsel gosterimi ekraniniza sigmayacak kadar biiyiikse, grafigi sola veya
saga hareket ettirmek icin kaydirma cubugunu kullanabilirsiniz.
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7.4.2 3D goriiniim ekrani

3D gorinidm tim tek tek tarama hatlarindan hesaplanir. Veri miktarina bagli olarak bu islem biraz zaman
alabilir. istediginiz zaman 2D gériinime geri donebilirsiniz.
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Sekil 7.22: 3D gériinim ekrani

Arac cubugu meniisii: Arac cubugu meniisiinii acmak icin === diimesine basin (bkz. sayfa 40'taki b&lim
7.4.3 “Arac cubudu menisi”).

Varsayilan goriiniimler: Grafik 3D gdsterimin mevcut perspektifini dnceden tanimli dondirmelerle
degistirmek icin varsayilan goriinim digmelerinden birine basin.

Grafik 3D gosterim: 3D taramanizin gosterildigi alandir. Grafigi dondirmek istiyorsaniz sola, saga, yukari veya
asagl kaydirmaniz yeterlidir. Olceklendirme ve tasima icin ekranda iki parmak kullanmaniz gerekir.

Anlik goriintiiler: Mevcut 3D gorinimuniizi (6lcek ve dondiirme) anlik goriinti olarak kaydedebilirsiniz.
Bunun icin grafik gosteriminizi ihtiyaclariniza gore ayarlayin ve Snapshot 1 veya Snapshot 2 digmesine basin.
Ardindan Sekil 7.23'te gosterildigi gibi bir iletisim kutusu gorindr.
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Sekil 7.23: Anlik gorinti iletisim kutusu

Daha once kaydedilmis bir anlik goriintii yoksa bunu simdi kaydedebilirsiniz. Aksi takdirde daha dnce
kaydedileni grafik 3D gosterimde yeniden acabilir veya mevcut durumla lizerine yazabilirsiniz.

Kesme diizlemleri: Ekraninizin lst veya alt katmanlarindaki tarama verilerini kaldirmak icin Ust veya alt
kesme dizlemi digmesini hareket ettirin. Bu, ylizeye veya alt zemine yakin istenmeyen parazitlerden
kurtulmaya yardimci olur.

7.4.3 Arac cubugu meniisii

2D ve 3D gorinum ekraninin ara¢ cubugunda bulunan === digmesine basarsaniz arac cubugu mentsu

acilir. Her arac cubugu mentsi asagidaki 6gelerden olusur:

* Favorite: Mevcut tarama dosyasini favori olmayan bir taramadan favori bir taramaya cevirmek icin bu
digmeye basin. Boylece daha sonra tarama dosyalariniza goz atarken tim favorileri filtreleyebilirsiniz. Bu
digmeye birkac kez basmak iki durum arasinda gecis yapar.
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» 3D/ 2D filter ...: Bu secenek, uygulanan filtre yapilandirmasini degistirmek icin kullanilabilir. Yalnizca
profesyonel kullanicilar icin onerilir. Ayarlarin degistirilmesi verilerin yanlis gorintilenmesine neden
olabilir. Filtreler hakkinda ayrintili bilgi sayfa 41'deki bolim 7.4.4 “Filtre uygulama”da bulunmaktadir.

* Notes ...: Proje basligini degistirmek ve dlciminize ek aciklamalar eklemek icin bu secenegi kullanin.
Ayrintilar icin sayfa 43'teki bolim 7.4.5 “Proje basligini ve notlari degistirme”ye bakin!

* Scan dimensions ...: Bu secenek, dlcimunizin dogru alan boyutlarini girmek icin kullanilir. Bu, olasi
hedeflerin mesafelerini veya konumlarini 6lcmek icin cok onemlidir. Ek bilgi icin sayfa 43'teki bolim 7.4.6
“Alan boyutlarini ayarlama”ya g6z atin!

* Show map: Bu islev, mevcut 6lcimi iceren bir Google haritasi olusturur. Haritalar hakkinda ayrintili bilgi
sayfa 44'teki bolim 7.4.7 “Harita dosyalarini gésterme”de verilmektedir.

e Export: Mevcut 6lcimi asagidaki gibi farkli bicimlere aktarmak icin bu secenegi secin:

PDF: Mevcut grafik gosterimi ve ek tarama bilgilerini iceren bir PDF belgesi olusturur.

PNG: Mevcut grafik gosterimin bir PNG gorintisin olusturur.

CSV: Diger yazilim Uriinlerinde kullanilmak tzere tim élcilen degerleri GPS verileriyle (varsa) birlikte
iceren bir CSV dosyasi olusturur.

- DZT: Genel GPR yazilim urlnlerinde yaygin olan bir DZT dosyasi olusturur.
Arac cubugu meniisiini kapatmak icin 3 digmesine dokunun.
7.4.4 Filtre uygulama

Bir 3D olcim acildiktan sonra, kaydedilen verilerinizin gorsel gosterimini iyilestirmek icin varsayilan filtre
otomatik olarak uygulanir. Tim 2D olcimler icin baslangicta baska bir filtre kombinasyonu uygulanir; ancak
gerekirse her iki filtre yapilandirmasini da elle degistirebilirsiniz.
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Filtreleri uygulamak veya ayarlarini degistirmek icin arac cubugu menisiini sayfa 40'taki bolim 7.4.3 “Arac
cubugu menlsii”nde aciklandigi gibi acmaniz gerekir. Ardindan “Filter ..."” secenegini secin. Bunu yaptiginizda
Sekil 7.24'teki ekran gorindr.
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Sekil 7.24: Filtre iletisim kutusu

Ekranin sol tarafinda mevcut tim filtreler listelenir. Adin solundaki kiiclik onay kutusuna dokunarak filtreleri
etkinlestirebilir veya devre disi birakabilirsiniz. Digmenin kendisine basarsaniz ekranin sag tarafi secilen
filtreyle iliskili parametreleri gosterecek sekilde degisir.

Parametreyi degistir: ilgili parametrenin degerini degistirmek icin bu secenegi secin. Tiim parametreler ve
anlamlari asagidaki alt bolimlerde aciklanmaktadir.

iptal: Filtre yapilandirmasini iptal etmek ve filtre iletisim kutusunu kapatmak icin bu diigmeyi kullanin.
Fabrika ayarlari: Tim parametreleri fabrika ayarlarina sifirlamak icin bu digmeye basin.

Filtreleri uygula: Mevcut filtre ayarlarini mevcut dlcime uygulamak icin bu digmeye basin.

Filtreler ve parametreleri sonraki bolimlerde aciklanacaktir.

7.4.4.1 Bias

Bias filtresi, glrultlyl ve istenmeyen sinyalleri gidermek icin degerleri yeniden diizenler. Range
degerini ayarlayarak filtrenin yogunlugunu degistirebilirsiniz. Bu deger 0 (sifir) ise dlciilen tim degerler
nihai hesaplamada dikkate alinir. Aksi takdirde nihai hesaplama icin yalnizca belirtilen sayida komsu
deger kullanilir.
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7.4.4.2 Extraction

Extraction filtresi, dlcilen verilerdeki her turli paraziti ayiklamak icin gelistirilmistir. Bu ozellikle cok daha
temiz 3D gosterimler olusturmak icin yararlidir. Asagidaki parametreler ayarlanabilir:

* Minimum ddniis mesafesi: Bu deger, gecerli bir nesne sayilmasi icin gecerli bir sinyalin tek bir tarama
hattiicinde ne kadar siire mevcut olmasi gerektigini tanimlar. Bu deger bir tarama degeri sayisini temsil
eder.

* Maksimum ddniis frekansi: Bu deger, tek bir tarama hatti icinde kac sinyal degisikligine izin verildigini
tanimlar. Bu deger bir ylizdeyi temsil eder.

* Yinelemeler: Ayiklama isleminin 6lcim Ulzerinde kac kez uygulanacagini tanimlamak icin 1 ile 10 arasinda
bir deger girin. Ne kadar cok dongu calistirirsaniz o kadar cok sinyal kaldirilir.

7.4.4.3 Interpolation

Enterpolasyon, olasi yapilardan gruplar olusturmak icin yakindaki verileri toplar. Bunun icin birkac
deger ayarlanabilir:

e Mutlak degerleri kullan: Bu deger 1 (bir) ise, baska bir hesaplama uygulanmadan 6nce tiim tarama
degerleri mutlak degere dondsturilir.

* Normallestirme: Bu deger 1 (bir) ise, bir sonraki yineleme yiritilmeden 6nce hesaplanan tim tarama
degerleri normallestirilir.

* Mod: iki hesaplama modu vardir: Simple ve Advanced. ikinci mod hesaplamasi icin daha fazla deger
kullanir; bu da daha diizgin sonuclar verir.

* Maksimum darbe mesafesi: Enterpolasyon islemine dahil edilmesi gereken komsu degerlerin araligini
veya mesafesini ayarlamak icin 1ile 10 arasinda bir deger girin (yalnizca mevcut tarama hattinin 6geleri
icin).

* Maksimum tarama hatti mesafesi: Enterpolasyon islemine dahil edilmesi gereken komsu degerlerin
araligini veya mesafesini ayarlamak icin 1 ile 10 arasinda bir deger girin (tim tarama hatti 6geleri icin).

* Yinelemeler: Enterpolasyon isleminin 6lciim tzerinde kac kez uygulanacagini tanimlamak icin 1 ile 7
arasinda bir deger girin. Ne kadar cok dongu calistirirsaniz sonuc o kadar diizgiin olur, ancak kictuk tekil
nesneleri kaybedebilirsiniz.
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7.4.4.4 Envelope

Envelope filtresi giris olarak ylksek frekansli bir sinyal alir ve cikis olarak orijinal sinyalin zarfini verir. Bunun
icin iki deger ayarlanabilir:

* Yiikselme siiresi: Zarfin artis hizini ayarlamak icin 0,00 ile 1,00 arasinda bir deger girin.
e Diisme siiresi: Zarfin azalma hizini ayarlamak icin 0,00 ile 1,00 arasinda bir deger girin.
7.4.5 Proje basligini ve notlari degistirme

Yeni bir olcim olusturmadan dnce anlamUl bir proje basligi girmeniz gerekir. Baslik girmeden dlcim
yapamazsiniz. Bu proje basligini ve ek aciklamalarinizi daha sonra, 6rnegin bazi onemli bilgiler eklemek veya
mevcut basligi ya da aciklamayi netlestirmek icin degistirebilirsiniz.

Prospect 1t _{j

)
< o ]

Sekil 7.25: Notlar iletisim kutusu

Sekil 7.25'teki notlar iletisim kutusunu acmak icin sayfa 49'taki bolim 7.4.3 “Arac cubugu menisi"nde
aciklandigi gibi ara¢c cubugu menisiinden “Notes ..." secenegini secmeniz gerekir. Basliin ve aciklamanin
icerigini degistirmek icin # digmelerini kullanin.
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7.4.6 Alan boyutlarini ayarlama

Olasi hedeflerin konumunu 6lcmek istiyorsaniz tarama alaninizin dogru alan boyutlarini girmeniz gerekir. Arac
cubugu mentisiinde (bkz. sayfa 40'taki bolim 7.4.3 “Arac cubugu meniisi”) “Scan dimensions ..." secenegini
secmeniz gerekir. Ardindan Sekil 7.26'daki boyutlar iletisim kutusu ekranda gorunur.

Field length: 1200m | ©

Field width 'Imi] (]

Metor & Fest O

Sekil 7.26: Alan boyutlari iletisim kutusu
iletisim kutusunda asagidaki bilgileri girebilirsiniz:
* Metre / Feet: Uzunluk ve genislik birimi olarak Metre veya Feet secin.

* Alan uzunlugu: 2D veya 3D tarama yapmis olmanizdan bagimsiz olarak tek bir tarama hattinin
uzunlugudur. Uzunluk degerini degistirmek icin # diigmesine dokunmaniz yeterlidir. q digmesi
etkinse, kaydedilen GPS verilerine gore hesaplanan uzunluk degerini almak icin bu digmeye
dokunabilirsiniz.

¢ Alan genisligi: Yalnizca 3D taramalar icin kullanislidir ve ilk ile son tarama hatti arasindaki mesafeyi
gosterir. Genislik degerini degistirmek icin ra digmesine dokunmaniz yeterlidir. n didgmesi etkinse,
kaydedilen GPS verilerine gore hesaplanan genislik degerini almak icin bu diigmeye dokunabilirsiniz.
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Tiim degisiklikleri uygulamak ve iletisim kutusunu kapatmak icin =#* diigmesine basin.
7.4.7 Harita dosyalarini gosterme

Yazilim uygulamasinda bir veya daha fazla tarama dosyasi iceren Google harita dosyalari olusturabilirsiniz.
Olciimiiniizle bir harita olusturmanin iki olasi yolu vardir.

E'* *'l-l-'il"ﬁ‘ﬁﬂl—'-l

LIRS =i - PRl T
[~

Sekil 7.27: Harita dosyasi olusturma - Alternatif 1/ Sekil 7.28: Harita dosyasi olusturma - Alternatif 2

Alternatif 1 Alternatif 2

1. Ana meniide “"View scan”i secin ve istediginiz tarama 1. Ana menlde “View scan”i secin ve istediginiz tim

goruntdsinu acin. tarama gorintilerinin kiicik Map onay kutusunu

2. Ardindan arac cubugu mendsind acin ... isaretleyin.

3. ... ve “Show map”i secin. 2. Ardindan arac cubugundaki [J digmesine
dokunun.

3. Simdi yeni harita dosyasi icin bir dosya adi girin.

Olciimlerinizin boyutuna bagli olarak harita hesaplamasi biraz zaman alabilir. Harita dosyasi olusturulur
olusturulmaz Sekil 7.29°daki ekran gorindr.
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Sekil 7.29: Harita gorinimdi

Ekranin sag ust kosesinde dahil edilen tim olcimleri gorirsiniz. Bu 6lcimlerden herhangi birinin isaretini
kaldirarak harita goridniminde gizleyebilirsiniz.

Farkli tirde bilgileri Ust Uste bindirmek icin ekranin sol tarafindaki digmeleri kullanin:
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ﬁ_ Back

Use this button to leave the current map screen and get back to the previous

screen.

m Screenshot

Push this button to create a screenshot of the current map screen. The final
image is stored at Internal Storage > Documents > OKM > Gepard GPR 3D

If you push this button a second time you will overwrite the previous screenshot.

Center view
Pushing this button aligns your map with the scan centered in the screen.

Boundary
This button toggles the visibility of the bounding box of the scan area.

Location
Pushing this button toggles the visibility of the scan label. This is useful if there
are more scans in the map.

Scan data
This button toggles the visibility of the recorded scan data. The display will use
the current color schema and threshold to render the scan data.

Scan direction
This button toggles the scan direction indicator, that shows in which direction the
scan was conducted.

> @ © 0O
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BOLUM 8

Ek ve kaynaklar

8.1 Derinlik tablosu hesaplamalari

Degisen toprak sonimlemesiyle Gepard GPR, 100 MHZz'lik ortanca frekans degeriyle hesaplanmistir.!
Kullanilan kaynak: DJ Daniels, Institution of Electrical Engineers, Ground Penetrating Radar, 2. baski, 1996.
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Sekil 8.1: Cesitli toprak sénimlemeleri icin dielektrik referans

' DJ Daniels, Ground Penetrating Radar, 2004
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